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 ۷        احتياط هاي لازم جهت ايمني كار. ۱       

 اپراتور و هر شخص ه ديدنبه منظور استفاده مطمئن از محصول و جلوگيري از صدم

د و در نمثلثي كه حاوي يك علامت تعجب مي باشدر کنار آنها  نكاتي را كه ،رديگ

  . مورد توجه قرار داد بايد ،كنارش اخطار و يا احتياط نوشته شده است

 كه قبل از خواندن متن اصلي شويدمعاني اين پيغامها در زير آورده شده است، مطمئن 

  . راهنما، آنها را متوجه مي شويد

  ا تعريف پيغامه

 
 
 
  

  

  

  

  

  

اين علامت نشانگر آنستكه كدام پيغام ضروري است جزئيات مخصوص در داخل  

  . و يا نزديك علامت چاپ شده است

جزئيات مخصوص در داخل و يا . اين علامت نشانگر موضوعات ممنوعه مي باشد 

  . نزديك علامت چاپ شده است

جزئيات . ام پذيرداين علامت نشانگر موضوعاتي است كه هميشه بايد انج 

  . مخصوص در داخل و يا نزديك علامت چاپ شده است

  ممكن است،گرفتن اين پيغام و انجام يك اشتباه عملين    در نظر اخطار 

  .  اپراتور شود بين رفتن و يا صدمات جدي توسطمنجربه از

 ممكن است ،گرفتن اين پيغام و انجام يك اشتباه عملين   در نظر احتياط 

  . شوددستگاه ا يشخص و  به منجر به آسيبها



 
 ۸       احتياط هاي لازم جهت ايمني كار. ۱       

  عمومي موارد 

  اخطار 

دستگاه را در مكانهاي پر از گرد و غبار قرار ندهيد، و يا در مناطقي كه تهويه نامناسب  

  . ت ممكن است انفجار رخ دهدسا است و يا در مناطقي كه مواد محترقه موجود

ممكن است با آتش سوزي و يا برق گرفتگي مواجه . سته نكنيددستگاه را باز و ب 

  . شويد

  . ممكن است ديد چشمتان ضعيف شود. هيچگاه از تلسكوپ به خورشيد خيره نشويد 

ممكن است . به رفلکتوري كه نور خورشيد را به چشمتان منعكس مي كند نگاه نكنيد 

  . ديد چشمتان ضعيف شود

براي . ام مشاهده خورشيد باعث ضعيفي چشم مي گرددديد مستقيم به خورشيد هنگ 

  .استفاده كنيد) دلخواه (مشاهده خورشيد از فيلتر خورشيدي 

  " تجهيزات دلخواه۲‐۲۷" ^ 

 شويد كه قفل هاي كنار مئنزماني از بسته بندي و امنيت وسايل داخل جعبه مط   

ندادن اين كار وسايل در صورت انجام . جعبه دوربين و روي دوربين بسته شده باشند 

  . هنگام حمل بيرون افتاده و صدمه خواهند ديد

  احتياط 

ت و ممكن است سا جعبه ليز. از جعبه حمل و نقل بجاي صندلي استفاده نكنيد 

  . شخصي كه روي آن است ليز بخورد و بيفتد

 .دستگاه را در جعبه اي كه دستگيره، كمربند و يا دسته آن خراب شده قرار ندهيد 

  . ممكن است جعبه يا دستگاه بيفتد و آسيب ببيند

شاقول سربي را نچرخانيد و يا پرتاب نكنيد ممكن است شخصي آسيب ببيند يا  

  . مضروب شود

كامل قفل نكردن ممكن است . با پيچهاي قفل شونده دسته، دستگاه را محافظت كنيد 

  . شودباعث افتادن دستگاه در هنگام حمل و نقل و منجر به صدمه 



 ۹       جهت ايمني كاراحتياط هاي لازم. ۱        

محكم نبستن اين قفل مي تواند باعث جدا شدن . قفل تنظيم ترابراك را محكم ببنديد 

  . ترابراك هنگالم حمل و نقل و منجر به صدمه شود

  منبع تغذيه 

  اخطار  

آتش سوزي و يا . از ولتاژي به غير از ولتاژ مخصوص به منبع تغذيه استفاده نكنيد 

   .شوك الكتريكي ممكن است رخ دهد

از منبع تغذيه اي كه سيمش يا دو شاخه اش خراب شده استفاده نكنيد آتش سوزي و  

  . يا شوك الكتريكي ممكن است رخ دهد

ها قرار ندهيد، باطري در هنگام شارژ كردن باطري رموادي مانند پارچه را روي شارژ 

  . جرقه هايي مي تواند بوجود آيد كه منجر به آتش سوزي شود

ذيه اي به غير از مخصوص آن است استفاده نكنيد امكان آتش سوزي وجود از منبع تغ 

  . دارد

شارژهاي ديگر ممكن . ها تنها از شارژ مخصوص استفاده كنيدباطريبراي شارژ مجدد  

است ولتاژ شارژ ديگري و يا پولاريتي ديگري داشته باشند كه باعث جرقه هايي كه 

  . منجر به آتش سوزي مي شوند مي گردد

آسيب وارده ممكن است منجر به انفجار . ها را گرم نكنيد و داخل آتش نياندازيدباطري 

  . شود

، نوار عايق را روي آن قرار باطريبراي جلوگيري از اتصال كوتاه در هنگام نگهداري  

دهيد در غير اينصورت ممكن است اتصال كوتاه رخ دهد كه منجر به سوختگي و يا 

  . آتش سوزي شود

ممكن است اتصال كوتاه رخ دهد . ها و شارژ را در مناطق مرطوب استفاده نكنيدريباط 

  . كه منجر به سوختگي و يا آتش سوزي شود

ممكن است منجر به . دو شاخه منبع تغذيه را با دست خيس قطع و وصل نكنيد 

  . برق گرفتگي شود



 
 ۱۰       احتياط هاي لازم جهت ايمني كار. ۱       

  

  احتياط

يميايي مضر مي تواند باعث مواد ش. ها دست نزنيدباطريبه مايعات تراوش شده از  

  . سوختگي و يا تاول شود

  سه پايه 

  اخطار  

. هنگاميكه دستگاه را روي سه پايه قرار مي دهيد، پيچ وسطي را محكم ببنديد 

  . محكم نبستن پيچ ميتواند باعث افتادن دستگاه از سه پايه و صدمه ديدن آن شود

است را محكم ببنديد محكم نبستن پيچ هاي سه پايه اي كه دستگاه روي آن مستقر  

  . پيچ ها باعث جمع شدن سه پايه و صدمه ديدن دستگاه مي شود

. هاي آن به سمت اشخاص ديگر باشد حمل نكنيدكسه پايه را بطوريكه كفش 

  . هاي سه پايه آسيب ببينندكاشخاص ممكن است در اثر برخورد با كفش

پاها را دور از كفشهاي سه پايه نگاه هنگام استقرار سه پايه روي زمين، دستها و  

  . زخم و پيچ خوردگي دست و پا ممكن است رخ دهد. داريد

كم ببنديد، مجكم نبودن حمل سه پايه محپيچ هاي محكم كردن پايه ها را قبل از  

  . مه ديدن شوددپيچ ها ممكن است باعث باز شدن پايه ها و منجر به ص

  



 

 

 ۱۱  احتياط ها. ۲       

  قفل ترابراك

 قفل ترابراك بوسيله پيچ قفل هنگام فروش دستگاه، •

كننده بطور محكم نگه داشته مي شود تا از جابجايي 

قبل از استفاده . نسبت به يك سطح تراز جلوگيري شود

از دستگاه براي اولين بار اين پيچ را با يك پيچ گوشتي 

شل كنيد و قبل از حمل و نقل آن، پيچ قفل را محكم 

 از تااقي بماند كنيد تا قفل ترابراك در حالت خودش ب

  . سطح مبناي تراز جابجا نشود

   قبل از كار در رابطه با مقاومت در برابر آب و گرد و غباراحتياطهای

SET با مشخصات IP66 براي مقاومت در برابر آب و گرد و غبار در حال بسته بودن درب 

  .  مطابقت دارد ، و بسته بودن درپوش اتصالات بصورت درستباطريپوشش 

 و سرپوش باطري از رطوبت و گرد و غبار مطمئن باشيد كه درپوش SETحافظت براي م •

  . اتصالات بسته شده اند

 يا متصل كردن فيش ها نم و گرد و غبار به داخل باطريمطمئن شويد هنگام قرار دادن  •

  . نمي آيد

چنانچه رطوبت در . قبل از بستن جعبه مطمئن شويد كه جعبه و دستگاه خشك هستند •

  . شد، ممكن است منجر به زنگ زدگي دستگاه شودجعبه با

   قبل از كار حتياطهایديگر ا

 از يك محل گرم به يك محل خيلي سرد وارد شود، ممكن است قسمتهاي SETچنانچه  •

اين مساله در مورد هواي سرد . داخلي منقبض شده و كار با كليدها را مشكل سازد

تد چنانچه كليدها خوب كار نكردند، محبوس در داخل جعبه كاملاً بسته اتفاق مي اف

به منظور جلوگيري از سفت شدن .  را به منظور كار معمولي باز كنيدباطريدرپوش 

  .  به يك مكان سرد درآوريدSETكليدها، درپوش اتصالات را قبل از بردن 

شن و خاك ممكن است باعث خراب  و  را مستقيماً روي زمين نگذاريدSETهيچگاه  •

  . سطي گرددشدن حفره پيچ و



 
 ۱۲  احتياط ها. ۲       

به منظور جلوگيري از خراب شدن اجزاي . رو به خورشيد استفاده نكنيدرا تلسكوپ  •

  . يلتر خورشيدي استفاده كنيدفداخلي دستگاه هنگام مشاهده مستقيم خورشيد از 

  "اختياريتجهيزات  ۲‐۲۷"^

• SETهاي سنگين و يا لرزشها محافظت كنيدك را در برابر شو .  

  . ي سه پايه جابجا نكنيدرا رو SETك محل كار ديگر هيچگاه به منظور جابجايي به ي •

  .  دستگاه را خاموش كنيدباطريقبل از درآوردن  •

  .  را در آوريد و آنرا در جعبه قرار دهيدباطري  در جعبه اش، ابتداSETهنگام قرار دادن  •

  نگهداري 

اج به نگهداري لنزها احتي. هميشه قبل از قرار دادن دستگاه در جعبه، آنرا تميز كنيد •

سپس، پس از ايجاد . ابتدا گرد و خاك ريز را با برس لنز از بين ببريد. مخصوص دارند

يك رطوبت كم توسط نفس كشيدن روي لنز، با يك دستمال و يا پارچه نرم، يا لنز 

  . پاك كن، آنرا پاك كنيد

مل و  به منظور تميز كردن صفحه نمايش، صفحه كليد و جعبه حشيميايياز حلالهاي  •

  . نقل استفاده نكنيد

• SETرا در يك اتاق  خشك نگهداريد بطوريكه دما تقريباً ثابت بماند  .  

  . سه پايه را از نظر شل نبودن پيچ ها و اتصالات كنترل نماييد •

شارژ، (چنانچه هر چيز غير عادي اي در بخش چرخان، پيچ ها و يا قسمتهاي اپتيكي  •

  . تماس بگيريددر محدوده خود  SOKKIA گیمشاهده شد، با نمايند) لنز

چنانچه از دستگاه براي مدت زيادي استفاده نكرده ايد حداقل هر سه ماه يكبار آنرا  •

  . كنترل نماييد

 "كنترلها و تنظيمات .۲۶" ^
 از جعبه حمل و نقل به زور آنرا بيرون نياوريد جعبه خالي به SETهنگام خارج كردن  •

  . د بسته باشدمنظور جلوگيري از ورود رطوبت باي

• SET كنيد تا دقت دستگاه باقي بماندتنظيم را بطور متناوب يك كنترل كامل و  .  





 

 

  ۱۴  چگونه اين راهنما را بخوانيد. ۳       

  علائم

  نمايش احتياط هاي قبل از كار است  :    احتياط 

  . عنوان فصلي است كه براي اطلاعات بيشتر به آن مراجعه كنيمنشان دهنده  :  ^

   توضيحات تكميلينشان دهنده  :  

   براي يك قسمت جزئي عملي است حيضي تونشان دهنده  :  

  

 [DIST]يك كليد نرم افزاري روي صفحه نمايش است نشان دهنده  :  و غيره   

{ESC} ليد هاي عملياتي روي ك نشان دهنده  :  و غيرهSETاست  .  

<S-O>نمايان عنوان صفحات است  :   و غيره .  

  صفحات و تصويرها 

، SET310 / SET310Sمنظور  ديده مي شود، SET310 در اين راهنما عبارت •

SET510 منظور SET510 / SET510 .SET610، منظور SET610 / 610S مي 

  . باشد

  .  مي باشدSET510صفحات و تصاويري كه در اين راهنما مي بينيد از  •

 امكان تغيير Measدر مد . مكان كليدها در صفحات بر اساس تنظيمات كارخانه است •

   .وجود داردكليدهاي نرم افزاري 

و اختصاص کليدهای نرم "  اجزاي دستگاه۱‐۴": كليدهاي نرم افزاري چه هستند ^

  " اختصاص کليد های عملياتی۲‐۲۴: "افزاری 

  روال کار

 قبل خواندن مراحل اندازه گيري "ابتداييعمليات . ۵"عمليات كليدهاي اساسي را در  •

  . يادبگيريد

برخي اطلاعات در مورد . لي استمراحل اندازه گيري بر اساس اندازه گيريهاي متوا •

  . آورده شده است) (” نكته“مراحل در حالت هاي ديگر اندازه گيري بصورت 

" ابتدايي عمليات كليدهاي ۱‐۵"به منظور انتخاب گزينه ها و وارد كردن اطلاعات به  •

 . رجوع شود



 

 

  SET  ۱۵توابع . ۴       

 قسمتهای دستگاه  ۱‐ ۴
  دستگيره ‐۱

  پيچ بستن دستگيره‐۲

  )به منظور ديدن دسته را برداريد(وجي داده هاخر/ ترمينال ورودي ‐۳

  علامت ارتفاع دستگاه‐۴

  باطريدرپوش ‐۵

  صفحه عملياتي ‐۶

  )قفل جابجايي : SET 310S / 510S/ 610Sنوع (قفل ترابرك ‐۷

  سطح زيرين‐۸

  پيچ تراز كردن‐۹

  پيچ هاي تنظيم تراز كروي‐ ۱۰

  تراز كروي ‐ ۱۱

  صفحه نمايش ‐ ۱۲

  عدسي شي‐ ۱۳

  ب نماي لوله اي شكاف قط‐ ۱۴

  پيچ فوكوس شاقول اپتيكي ‐ ۱۵

  پوشش تار رتيكول شاقول اپتيكي ‐ ۱۶

  عدسي چشمي شاقول اپتيكي ‐ ۱۷

  قفل افق‐ ۱۸

  پيچ حركت آهسته افقي‐ ۱۹

  فيش ورودي و خروجي داده ها‐ ۲۰

  ) كنار صفحه عملياتي مي باشدSET 610/610Sدر (

   ثحراييباطريفيش ‐ ۲۱

  تراز استوانه اي‐ ۲۲

  تنظيم تراز استوانه اي پيچ ‐ ۲۳

  قفل قائم‐ ۲۴

  پيچ حركت آهسته قائم‐ ۲۵

  چشمي تلسكوپ ‐ ۲۶

  پيچ فوكوس تلسكوپ ‐ ۲۷

  علامت مركز دستگاه‐۲۹  )مگسك(روزنه قراولروي ‐ ۲۸



 
  SET  ۱۶توابع . ۴       

  صفحه عملياتی

  " کليدهای ابتدايی۱‐۵ "7

 
 

  كليدهاي نرم افزاري

[F1][F2][F3][F4] 
{↵} 

{FUNC} 

{SFT} 

{ESC} 

{BS} 

{ }{ }{ }{ } 

 {ON}كليد روشن 

 {∈}كليد روشنايي 

  صفحه نمايش



  SET  ۱۷توابع . ۴        

  

 نمودار مد  ۲‐ ۴

  



 

 

  ۱۸  عمليات ابتدايي. ۵       

 
 کليد های ابتدايی  ۱‐ ۵

  .  مراحل اندازه گيري عمليات كليدهاي اساسي را ياد بگيريدقبل از خواندن هر گونه

  " اجزاي دستگاه۱‐۴"مكان كليدهاي عملياتي روي صفحه  ^

  خاموش / روشن  

{ON}  :روشن  

{ON} خاموش : {∈} همراه با کليد  

  روشن كردن چراغ صفحه نمايش  

  كردن چراغ صفحه نمايش و روشن خاموش : {∈} 

   افزاري عمليات كليدهاي نرم 

  . كليدهاي نرم افزاري روي كليدهاي پائيني صفحه نمايش به نمايش درمي آيند

{F1} تا {F4} : انتخاب تابع متناظر با كليد نرم افزاري  

{FUNC} : عوض كردن صفحات در حالتMEAS  )هنگامي كه يك صفحه بيش از چهار كليد نرم افزاري داشته باشد .(  

  علائم/ وارد كردن حروف  

{F1} تا {F4} :يك حرف يا علامت متناظر با كليد نرم افزاري را وارد مي كند .  

{FUNC} : جستجو براي حرف يا علامت مورد نظر(به صفحه ديگر كليدهاي نرم افزاري مي رود(  

{FUNC} ) :يك صفحه نرم افزاري به عقب مي برد) : براي يك ثانيه نگهداريد .  

{FUNC}) :حات نرم افزاري قبلي برمي گرددبه صف) : نگهداشتن ممتد .  

{BS} : يك كاراكتر به سمت عقب را پاك مي كند .  

{ESC} : انصراف از داده هاي وارد شده .  

{SFT} :  تغيير بين حرف كوچك و بزرگ  

  مقدار / تائيد وارد كردن عبارت / انتخاب :  {↵}

  )د وارد كني3000 .125 بصورت (”00’30°12وارد كردن زاويه : مثال 

۱‐ [H. ANG]  مد ۲از صفحه راMEASفشار دهيد  .  

  .  فشار دهيدH angleرا به منظور انتخاب  {↵} ‐۲

  . وارد مي شود و نشانگر به مكان بعدي حركت مي كند” ۱“.  را فشار دهيد[1] ‐۳

  .  را فشار دهيد[2] ‐۴

۵‐ {FUNC} وجود دارد بيابيد[5] را فشار دهيد تا صفحه اي كه در آن  .  

   . را فشار دهيد[5] ‐۶



  ۱۹  عمليات ابتدايي. ۵        

۷‐ {FUNC} وجود دارد بيابيد[ .] را فشار دهيد تا صفحه اي كه در آن  . 

 .  را به منظور پذيرفتن مقدار بزنيد{↵}پس از كامل شدن .  باقي علائم را وارد كنيد ‐۸
 

  
  

خواهيد حرف ميرا كه اي  را فشار دهيد تا صفحه{FUNC}هنگام وارد كردن كاراكترهاي الفبايي  

  .  علائم نيز به همين ترتيب عمل كنيدايبر. دبي بيامورد نظر در آن باشد

  انتخاب گزينه ها 

 { }/{   جهت پايين و بالا : {

{ }/{   انتخاب گزينه هاي ديگر / جهت چپ و راست : {

  تاييد گزينه  : {↵}

  انتخاب نوع رفلكتور : مثال 

۱‐ [EDM]  مد  ۲ در صفحهراMEASفشار دهيد  .  

}با استفاده از  ‐۲ }/{   .  قرار بگيريد Reflectorمقابل  {

} با استفاده از ، را كه مي خواهيدایگزينه ‐۳ }/{  و ”Sheet“تغيير بين .  به نمايش در آوريد{

“Prism”ايجاد مي شود  .  

  
} يا {↵} ‐۴ انتخاب انجام شده و شما مي توانيد .  را براي حركت روي ديگر گزينه ها فشار دهيد{

  . ديگر عمل كنيدبراي تغيير گزينه هاي 

  

  تغيير حالت ها  

[CNFG] : از حالت عمومي به حالت پيكربندي  

[MEAS] :  از حالت عمومي به مدMeas   

[MEM] :  از حالت عمومي به حالت حافظه  

{ESC} :  برگشت به حالت عمومي از هر يك از حالات  



 
  ۲۰  عمليات ابتدايي. ۵       

  "مد نمودار ۲‐۴“7

  بازگشت به صفحه قبلي  : {ESC} : عمليات ديگر 

  

 توابع نمايشی  ۲‐ ۵
  صفحه نمايش وضعيت

  
  

  Measصفحه نمايش مد 

 
   طول۱ *

  "Configتنظيمات در مد .  تغيير تنظيمات دستگاه۱‐۲۴":  تغيير حالت نمايش طول 7

S : طول مايل  

H : طول افقی  

V : اختلاف ارتفاع  

   زاويه عمودی۲ *

  "Configتنظيمات در مد . تگاه تغيير تنظيمات دس۱‐۲۴":  تغيير حالت نمايش زاويه 7

ZA :  زاويه سمت الرأسی(Z=0)  

VA  : 90(زاويه قائم+=H / 0=H(  

  .   را بزنيد[%/ZA]% زاويه به / برای تغيير طول

   زاويه افقی۳ *

[R/L]را برای تغيير حالت نمايش بزنيد  .  

HAR : زاويه افقی چپ  

HAL : زاويه افقی راست  

 مقدار ثابت منشور
 ضريب تصحيح اتمسفر

 ۴* باطري باقيمانده توان 
 ۵* تصحيح زاويه تيلت
 شماره صفحه

طول*  ١  
زاويه قائم* ٢  
  زاويه افقي* ٣

   نام دستگاه

   شماره نسخه نرم افزار
JOB  



  ۲۱  عمليات ابتدايي. ۵        

 ۳و۲و۱ *

]، ”S,H,V“به  ”S,ZA,H“برای تغيير  SHV]را بزنيد  .  

  ) روشن C ،EDM°25، دما  BDC46 (باطري توان باقيمانده ۴*

   قدرت كامل ۳درجه  : 

   مقدار زيادي از قدرت باقيمانده ۲درجه  : 

   نصف يا كمتر از قدرت باقيمانده ۱درجه  : 

  .  را شارژ كنيدباطري.  قدرت خيلي كمي باقيمانده است۰درجه    :

هيچ قدرتي نمانده اندازه گيري را ) : اين علامت هر سه ثانيه نمايش داده مي شود ( : 

  .  را شارژ نماييدباطريقطع كنيد و 

  "باطري شارژ كردن ۱‐۶ "^

   جبران زاويه تيلت ۵*

 تيلت زواياي هنسور دو محورسهنگاميكه اين علامت ظاهر شده باشد با استفاده از 

  . براي خطاهاي كوچك تيلت جبران مي شوندافقي و قائم بطور اتوماتيك 

 " تغيير گزينه هاي دستگاه تنظيم در حالت پيكربندي۱‐۲۴": تنظيم كمپانساتور تيلت  ^



 

 

  ۲۲  استفاده از باتري. ۶       

  

 شارژ باتری  ۱‐ ۶

   در كارخانه شارژ نشده است باطري

   احتياط 

چنين . رها نكنيد)  درجه ۳۵بالاتر از ( را در مكانهايي با دماي بالا باطري•

  .  را كاهش دهدباطرين است عمر عملي ممك

 را هر يك ماه يكبار شارژ كنيد تا كيفيت آن در مدت هاي زياد باطري•

 . بدون استفاده كم نشود

کارايی باتری ممکن . پس از شارژ شدن کامل باتری آنرا شارژ نکنيد•

  . است کاسته شود

 خيلي پايين باشد،ممكن است شارژ مجدد انجام باطريچنانچه درجه •

 را هميشه شارژ باطري.  و يا زمان عمليات آن كاهش يابدنشود

 . نگهداريد
 . گرم شدن شارژر در طول کار عادی می باشد•

  روال کار

  

 تا ۱۱۰از . (دو شاخه شارژ را در پريز قرار دهيد‐۱

۲۴۰ V AC  (  

) CDC1/62/64(را درشارژ ) BDC46 (باطري‐۲

 مقابل زائده روي باطريبطوريكه شكاف روي 

  . ژ قرار بگيردشار

 ساعت زمان مي برد بعد از ۲شارژ كردن تقريباً ‐۳

  . تمام شدن شارژ لامپها روشن مي شوند

  

  .  را بيرون آوريدباطريشارژ را از برق درآورده و ‐۴



  ۲۳  استفاده از باتري. ۶        

  
 اي كه اول قرار داده شده باطري در شروع به شارژ كردن رشارژ : ۲ و ۱ شكافهاي 

 قرار دهيد و در برق قرار رژ در شارباطريمي كند اگر شما دو 

 كه باطري ابتدا شارژ مي شود و سپس ۱  داخل شكافباطريدهيد 

  )۲. ( قرار دارد شارژ مي شود۲در شكاف 

 باطري در خارج از محدوده دماي مورد نظر باشد و يا ر اگر شارژ: لامپ شارژ شدن

چنانچه شارژ در . درست نصب نشده باشد لامپ خاموش مي باشد

 درست نصب شده باشد و لامپ هنوز باطريح و دماي صحي

  )۳ و ۲مرحله . (خاموش باشد، با نمايندگي سوكيا تماس بگيريد

 نصب و برداشتن باتری  ۲‐ ۶

   شارژ شده باطرينصب كردن 

   احتياط 

  . ، دستگاه را خاموش كنيدباطريهنگام خارج كردن  •

ز آب و گرد و غبار به  اطمينان حاصل كنيد كه ذرات ريباطريدرآوردن / هنگام نصب  •

  . داخل دستگاه وارد نشود

  روال کار

  : را باز كنيد باطريپوشش ‐۱

 را به سمت پايين فشار باطري دكمه آزادسازي 

  . دهيد
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 را قرار داده و به سمت پايين فشار دهيد باطري‐۲

  . تا صداي چليك شنيده شود
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ه  را بباطريلبه پوشش :  را ببنديد باطريپوشش ‐۳

  فشار دهيد و درب SETي روداخل شكاف 

  . آزادسازي را فشار داده تا صداي چليك شنيده شود

  

  

  

  

  

  

  

  
  با نمايش صفحه زير و بوق زدن شما SET باز شود، باطريچنانچه در هنگام روشن بودن، پوششش 

  ، صفحه قبلي باز مي گرددباطريپس از بسته شدن پوشش . را متوجه مي كند

  



 

 

  ۲۶  استقرار دستگاه. ۷       

 را درون دستگاه قرار دهيد چرا كه چنانچه بعد از باطريقبل از انجام اين عمل  احتياط 

  .  را قرار دهيد مقدار كمي تيلت ايجاد مي شودباطريتراز كردن 

 سانتراژ کردن  ۱‐ ـ

  

  روال کار

  قرار دادن سه پايه  ‐۱

اطمينان حاصل كنيد كه پايه ها در فاصله 

  . راز استمساوي هستند و سر سه پايه تقريباً ت

سه پايه را بطوريكه سر آن روي ايستگاه قرار 

  . گيرد، بگذاريد

مطمئن شويد كه پايه ها بطور محكم روي 

  . زمين قرار گرفته اند

  

  نصب دستگاه  ‐۲

  . دستگاه را روي سه پايه قرار دهيد

. در حاليكه با يك دست آن را نگه داشته ايد

د و پيچ سانتراژ در وسط زير دستگاه را ببندي

  . مطمئن شويد كه به سه پايه بسته شده است

  

  فوكوس كردن روي ايستگاه  ‐۳

چشمي . به داخل شاقول اپتيكي نگاه كنيد

شاقول اپتيكي را به منظور فوكوس كردن تار 

پيچ فوكوس شاقول اپتيكي . رتيكول بچرخانيد

را به منظور فوكوس كردن روي ايستگاه 

  . بچرخانيد
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 تراز کردن  ۲‐ ۷

  

  . تگاه با استفاده از صفحه نمايش قابل تراز كردن استدس

  ". تراز كردن روي صفحه نمايش" :^

  روال کار

  سانتراژ كردن ايستگاه روي رتيكول  ‐۱

با استفاده از پيچهاي تراز ايستگاه را روي 

  . رتيكول قرار دهيد

  قرار دادن حباب در مركز تراز كروي  ‐۲

كه در جهت با كوتاه كردن طول پايه اي 

خارج از مركز بودن حباب قرار دارد و به 

جباب نزديك تر است و بلند كردن طول 

اي كه در جهت خارج از مركز بودن پايه

جباب قرار دارد و از حباب دورتر است 

حباب را به سمت مركز تراز كروي روانه 

  . كنيد

  قرار دادن جباب در مركز تراز استوانه اي  ‐۳

 شل كنيد و دوربين را قفل حركت افقي را

  A , Bبچرخانيد تا در امتداد بين دو پيچ تراز 

  . قرار گيرد

 حباب را در A , Bبا استفاده از دو پيچ تراز 

مركز قرار دهيد حباب به جهت پيچ ترازي 

  . كه ساعتگرد مي چرخد حركت مي كند

    سه پايههاي تنظيم پايه



 
  ۲۸  استقرار دستگاه. ۷       

   چرخاندن و تراز كردن جباب °۹۰‐۴

توانه اي هم   بچرخانيد تراز اس۹۰°دوربين را 

 A , Bاكنون عمود بر خط مابين دو پيچ تراز 

 حباب را در مركز Cبا استفاده از پيچ تراز . است

  . آوريد

   چرخاندن ديگر و كنترل موقعيت جباب °۹۰‐۵

 ديگر بچرخانيد و كنترل كنيد كه ۹۰°دوربين را 

. آيا هنوز هم جباب در مركز قرار گرفته است

 بود مراحل زير را چنانچه حباب خارج از مركز

  :انجام دهيد 

a  ‐ پيچ هاي تراز A , B بطور مساوي و در 

جهت مخالف به گونه اي بچرخانيد تا نيمي از 

  . جابجايي حباب از بين برود

b – بچرخانيد و با استفاده از پيچ ۹۰° دوربين را 

يا .  باقيمانده جابجايي را از بين ببريدCتراز 

  . تنظيم كنيداينكه تراز استوانه اي را 

  "تراز استوانه اي ۱‐۲۶ "^

 هر جهتي در ركنترل كردن اينكه جباب د‐۶

  . موقعيت يكسان است

دوربين را بچرخانيد و مشاهده كنيد كه آيا جباب 

در تمامي جهات در موقعيت يكسان مي باشد در 

غير اينصورت مراحل تراز كردن را دوباره تكرار 

  . كنيد



  ۲۹  استقرار دستگاه. ۷        

  ايستگاه  روي SETسانتراژ كردن ‐۷

)SET  310/510/610 : ( پيچ سانتراژ را به

هنگامي كه از چشمي . آهستگي شل كنيد

 روي سر اشاقول اپتيكي نگاه كنيد دستگاه ر

ركت دهيد تا ايستگاه دقيقاً روي حسه پايه 

  . رتيكول باشد

  . كم ببنديدحپيچ سانتراژ را م

(SET 310S/SET510S/SET610S):   

 پادساعتگرد قفل جابجايي ترابراك را

  +mm ۸ترابراك جابجا شونده تا . بچرخانيد

  . قابل تنظيم است

در هنگام نگاه كردن به شاقول اپتيكي مكان 

دستگاه روي ترابراك را به منظور سانتراژ 

قفل جابجايي را . كردن دستگاه تنظيم كنيد

ببنديد تا دستگاه در حالت سانتراژ ثابت 

  . بماند

 تراز استوانه اي كنترل مجدد اينكه جباب‐۸

  . در مركز است

 به بعد را تكرار ۳چنانچه نبود، از مرحله 

  . كنيد



 
  ۳۰  استقرار دستگاه. ۷       

  

  تراز كردن روي صفحه نمايش  

  .  دستگاه را روشن كنيد{ON}با فشار  ‐۱

 را فشار دهيد تا {TILT}در صفحه دوم  ‐۲

  . تراز كروي روي صفحه نمايش بيايد

. نمايانگر جباب تراز كروي است) •(

 و محدوده +3”ه دايره داخلي محدود

 و X مقادير.  مي باشد+6”دايره خارجي 

Y زاويه تيلت نيز روي صفحه نمايش 

  . داده شده اند

  .  تراز كروي قرار دهيدزرا در مرك) •( ‐۳

  " ۲ و ۱ تراز كردن  مرحله ۲‐۷ "^

دوربين را بچرخانيد تا در امتداد پيچ ‐ ۴

سپس قفل .  قرار گيرندA , Bهاي تراز 

  . افقي را ببنديد

 براي B  و Aبا استفاده از پيچ هاي تراز  ‐۵

X و پيچ تراز C جهت را براي Y،  زاويه 

 . كنيد°0تيلت را 

 كليد Measگشت به حالت ازبراي ب‐۶

{ESC}را فشار دهيد  .  



 

 

  ۳۱  فوكوس و قراولروي. ۸       

 به تشعشع شديد نور مستقيماً به داخل عدسي شيئي ،هنگام قراولروي به يك تارگت احتياط 

عدسي شيئي را با استفاده از هود لنز از نور مستقيم .  باعث جواب نادرست شودممكن است

  . محافظت كنيد

  

   روال کار

  فوكوس كردن رتيكول ‐۱

با چشمي تلسكوپ به يك سطح روشن و 

چشمي را در . بدون شكل نگاه كنيد

كم  جهت ساعتگرد بچرخانيد سپس كم

پادساعتگرد درست قبل از اينكه تصوير 

  . واضح شودرتيكول 

با استفاده از اين روند نيازي به فوكوس 

كردن مكرر رتيكول نمي باشد چرا كه 

چشم شما در بي نهايت فوكوس شده 

  . است

  قراولروي تارگت ‐۲

قفل هاي افقي و قائم را شل كنيد سپس با 

تارگت را ) مگسك(استفاده از نشانه روي 

درون ميدان ديد بياوريد و هر دو قفل را 

   .ببنديد

  فوكوس كردن تارگت ‐۳

 تلسكوپ را بچرخانيد روي سپيچ فوكو

  . تارگت فوكوس شود



 
 فوكوس و قراولروي. ۸

 تارگت را مركت آهسته افقي و قائحبا 

آخرين تنظيم هر . روي رتيكول قرار دهيد

  . حركت آهسته بايد ساعتگرد باشد

فوكوس كردن مجدد تا  از بين بردن ‐۴

  هر گونه جابجايي 

يد تا فوكوس كردن را مجدداً انجام ده

هيچگونه جابجايي بين رتيكول و تصوير 

  . تارگت باقي نماند

  حذف جابجايي 

جابجايي سر مشاهده در اثر   رتيكول جابجايي نسبي تصوير تارگت نسبت بهيك اين 

  . كننده بطور آهسته از چشمي است

جابجايي توليد كننده خطاهاي مشاهداتي مي باشد ولي مي بايست قبل از انجام 

. اين جابجايي را با فوكوس مجدد رتيكول مي توان از بين برد. از بين برودمشاهدات 





 

 

  ۳۴  ن دستگاهروشن كرد. ۹       

   مد تغيير گزينه هاي دستگاه تنظيم درH  index  /  Vindex : ۲۴‐۱تنظيم كردن " ^ 

"Config" اين گزينه مربوط به توتالهای مدل SET300/500/600احتياجي ۱۰ ميباشد و سري 

  .به ايندکس کردن ندارد

  رروال کا

  روشن كردن ‐۱

{ON}را فشار دهيد  .  

پس از روشن كردن دستگاه يك كنترل كننده 

اطمينان از كاركرد خودكار، دستگاه را به منظور 

بعد از آن، صفحه . چك مي كندصحيح آن، 

نمايش اعلان مي كند كه زاويه افقي و قائم آماده 

  . ايندكس مي باشند

شد،  با”Manual“ روي ”Hindexing“هنگاميكه   •

“HAR 0SET"ظاهر نمي شود  .  

.  باشد”Manual“ روي "V indexing“چنانچه   •

  . صفحه مقابل ظاهر مي شود

ايندكس كردن لمب قائم با اندازه گيريهاي ^

   ”توضيحات. ۳۰“. لمب چپ و راست

  

  ب افقي و قائم مايندكس كردن ل‐۲

 را شل كنيد و دستگاه را بچرخانيد تا يقفل افق

قفل قائم را شل كنيد و . شودصداي بوق شنيده 

  . تلسكوپ را بگردانيد



  ۳۵  روشن كردن دستگاه. ۹        

ايندكس كردن زماني اتفاق مي افتد كه 

عدسي شيئي سطح افق را در حالت لمب به 

  .چپ قطع كند

  

   

پس از اينـدكس افقـي و قـائم، صـفحه مـد           

Measظاهر مي شود  .  

  

  

 نمايش داده ”Out Of Range“چنانچه 

ارج از سنسور تيلت دستگاه خبر از خ  شود،

دستگاه را . دستگاه داده است تراز بودن

پس از آن زاويه افقي . يكبار ديگر تراز كنيد

 . و قائم نمايش داده مي شود
  

  .  باشد”On“ روي ”Instr. Config“ در ”Resume“چنانچه  •

  . داده مي شودنمايش پس از روشن كردن دستگاه صفحه قبل از خاموش شدن دستگاه 

  "Config   ات مد ينه هاي دستگاه تنظيم  تغيير گز۱‐۲۴ " ^

 .Obs“ در ”Tilt crn“چنانچه به علت لرزش يا باد شـديد نمـايش ناژايـدار باشـد،      •

condition” بايد “NO”اشد ب 

   " Config   ات مد   تغيير گزينه هاي دستگاه تنظيم۱‐۲۴" ^ 



 

 

  ۳۶  اندازه گيري زاويه. ۱۰       

  . اين قسمت مراحل اساسي اندازه گيري زاويه را شرح مي دهد

   )°0زاويه افقی (ازه گيری زاويه افقی بين دو نقطه اند  ۱‐ ۱۰

 ۰زاويه افق در هر جهت قابـل       .  زاويه بين دو نقطه را اندازه بگيريد       ”0SET“با استفاده از تابع     

  . شدن است

  روال کار

به سمت تارگـت اول در سـمت راسـت          . ۱

  . نشانه روي كنيد

  

  

  

  

۲ .[0SET] مــد   اولدر صــفحه   راMeas 

  . دفشار دهي

[0SET]       چشمك مي زند، دوبـاره [0SET] 

  . را فشار دهيد

  .  مي شود°0زاويه افقي روي تارگت اول 

  

  . تارگت دوم را قراولروي كنيد. ۳

  

  

  

زاويـه  ) HAR(زاويه افقي نمايش داده شده      

  . بين دو نقطه مي باشد

  

  تارگت اول 

  ايستگاه

  تارگت دوم 



  ۳۷  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

  

  )بستن زاويه(تنظيم زاويه افقی به مقدار دلخواه   ۲‐ ۱۰

  

 زاويه افقي را در جهت مشخص به هر مقـدار معلـومي تبـديل كنيـد و سـپس                    شما مي توانيد  

  . اندازه گيري زاويه را از آن جهت انجام دهيد

  روال کار 

  . تارگت اول را قراولروي كنيد. ۱

 را Meas، [H. ANG]مد  صفحه دوم رد. ۲

 را انتخاب ”H Angle“ گزينه. فشار دهيد

  . كنيد

 {↵}ارد كرده و  مطلوب را ومقدار زاويه. ۳

  . را فشار دهيد

مقداريكه بعنوان زاويه افقي وارد شده 

  . نمايش داده مي شود

  . تارگت دوم را قراولروي كنيد. ۴

زاويه افقي روي تارگت دوم با توجه به 

 نمايش ،مقداري كه به زاويه افق بسته شد

  . داده مي شود

  
[HOLD]كار تابع بالا را انجام مي دهد  .  

[HOLD] سپس زاويه را در حالت بسته روي جهـت         .  به منظور بستن زاويه افق فشار دهيد        را

  .  را فشار دهيد[HOLD]مورد نظر ببريد و دوباره 

  كليدها توابع به  تخصيص ۲۴‐۲ : [HOLD]تخصيص  ^



 
  ۳۸  اندازه گيري زاويه. ۱۰       

  

  تکرار زاويه خوانی  ۳‐ ۱۰

  . جام دهيد دقت بيشتر، اندازه گيري بروش تكرار را انبابه منظور اندازه گيري زاويه 

  

  

  

  

  

  

  روال کار

را به صفحه ) REP(كليد نرم افزاري . ۱

Measدهيد  اختصاص .  

  "كليدها توابع به  تخصيص ۲‐۲۴" ^

۲ .[REP]مي°0زاويه افق .  را فشار دهيد -

  . شود

 را فشار [OK]پس از قراولروي تارگت اول . ۳

  . دهيد

 را فشار   [OK]پس از قراولروي تارگت دوم      . ۴

  . هيدد

پس از قراولروي تارگت اول براي بار دوم . ۵

[OK]را فشار دهيد  .  

پس از قراولروي تارگت دوم براي بار دوم . ۶

[OK]را فشار دهيد  .  

 ”HARP“مجموع مقادير زاويه افقي مقابل 

نمايش داده شده است و ميانگين زاويه افقي 

  .  مي بينيد”Ave“را روي خط چهارم مقابل 

 (FS)تارگت دوم 

 ايستگاه

 

  (BS)تارگت اول 
 

  )گيري نمايش داده مي شود اندازه۳ميانگين (پايان . سومين اندازه گيري

  )گيري نمايش داده مي شوددازهميانگين دو ان(پايان . دومين اندازه گيري

  )زاويه بين دو نقطه نمايش داده مي شود(پايان . اولين اندازه گيري

  شروع. سومين اندازه گيري

  شروع. دومين اندازه گيري

  شروع. اولين اندازه گيري



  ۳۹  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

اندن آخرين اندازه گيري براي باز گرد •

هنگاميكه  ([CE]: و انجام دوباره آن 

 را نشان ”Take  BS“صفحه نمايش 

  )مي دهد فعال است

چنانچه بخواهيد تكرار را ادامه دهيد . ۷

  .  را تكرار كنيد۵ تا ۴مراحل 

پس از كامل شدن اندازه گيري تكرار، . ۸

{ESC}را فشار دهيد  .  

  
 بـدون اختـصاص     "Repetition“ با انتخاب گزينه     Meas  در صفحه دوم مد    [MENU]از   •

  . كليدهاي عملياتي مي توانيد عمل تكرار را انجام دهيد

  اندازه گيری زاويه و خروج اطلاعات  ۴‐ ۱۰

  . در زير نحوه زاويه يابي و فرستادن آن به كامپيوتر و يا دستگاه جانبي شرح داده شده است

  "ختياريا تجهيزات ۲‐۲۷": كابلهاي ارتباط 7

ارتباط با فيلدبوك الكترونيكي ”دفترچه راهنماي: فرمت خروجي و دستورات عملياتي

   “  شرح دستورات” و  “سوكيا 

  روال کار

۱ .SET را به كامپيوتر متصل كنيد  .  

 را روي صفحه    [D-OUT]كليد نرم افزاري    . ۲

  .  اختصاص دهيدMeasمد 

  . تارگت را قراولروي كنيد. ۳

۴ .[D-OUT]ا فشار دهيد و  ر"Angle Data" را 

  . انتخاب كنيد

  . فرستيدبداده ها را به دستگاه جانبي 



 

 

  ۴۰  اندازه گيري مختصات. ۱۲       

  . چهار تنظيم زير را به منظور آماده سازي براي طوليابي انجام دهيد

  نوع تارگت  •

  مقدار تصحيح ثابت منشور  •

  فاكتور تصحيح جوي  •

• EDM  Standby 
• EDM ALC 
  “ تخصيص كليدهاي عملياتي ۲. ۲۴ ” ^

 کافی بودن نور منعکس شده توسط منشوری که به آن قراولروی کرده ايد، مطمئن از •

 . کنترل سيگنال بازگشتی خصوصا برای طولهای بلند مفيد می باشد. شويد

 هنگامی که شدت نور کافی است، در مواردی حتی اگر مرکز منشور و رتيکول در يک 

. ندازه گيری دقيق امکانپذير نمی باشداما در حقيقت ا.  ظاهر می شود”*“امتداد نباشند، 

  . بنابراين از نشانه روی صحيح مرکز منشور اطمينان حاصل نماييد

 
  روال کار  کنترل سيگنال بازگشتی

  اختصاص دهيدMeas را صفحه مد [AIM]کليد نرم افزاری  .۱

  " تخصيص توابع به کليدها۲‐۲۴ "7

  . تارگت را با دقت قراولروی كنيد .۲

۳. [AIM]دهيدشار را ف  .  

<Aiming> شدت نور . نمايش داده مي شود

  . بازگشتي با يك نوار نشان داده مي شود

بيشتر نمايش داده شود، مقدار  هر چقدر  •

  . نور بازگشتي بيشتر است

 نمايش داده شود، تنها مقدار نور كـافي  ”*“چنانچه   •

  . به منظور اندازه گيري بازگشت داده شده است

ده نشود قراولروي را مجـدداً       نمايش دا  ”*“چنانچه   •

  . با دقت بيشتري به تارگت انجام دهيد



  ۴۱  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

از امكان پذير بودن اندازه گيري توسط براي اينكه  •

 را فشار دهيد به [BEEP] يك بوق مطلع شويم،

  .  را فشار دهيد[BEEP]منظور خاموش كردن بوق 

• [DIST] را به منظور اندازه گيري طول مجدد فشار 

  . دهيد

  
  . ا تماس بگيريدش مصرانه نمايش داده شود، با نمايندگي سوكي چنانچه •

- بر مـي   Measمد  ده نشود، صفحه نمايش به صفحه       ز دقيقه هيچ كليدي     ۲چنانچه   •

 . گردد

  

  اندازه گيری طول و زاويه  ۱‐ ۱۱

  . زاويه را در همان زمان طوليابي مي توان اندازه گيري كرد

  روال کار

  . دتارگت را قرالروي كني. ۱

 را فشار Mess، [DIST]مد در صفحه اول . ۲

  . دهيد تا طوليابي شروع شود

هنگاميكه طوليابي انجام مي شود مشخصات      

EDM)        حالت فاصله، ثابت منـشور، فـاكتور

بصورت چشمك زدن ديـده     ) تصحيح جوي 

  . مي شود

يك بوق كوچـك شـنيده مـي شـود، و داده            

، زاويه قائم   (S) اندازه گيري شده     طولهاي  

(ZA)     و زاويه افق (HAR)    نمايش داده شده 

  . است



 
  ۴۲  اندازه گيري زاويه. ۱۰       

۳ .[STOP]          را به منظور خـارج شـدن از مـد  

Measفاصله فشار دهيد  .  

]هر زمان كه  • SHV] فشار داده 

و ) طول افق (H ،)طول مايل  (S. شود

V) نمايش داده مي ) اختلاف ارتفاع

  . شوند

  
-ابي پس از يكبار اندازه گيري، ميانتخاب شود، طولي" سادهاندازه گيري "چنانچه حالت  •

  . ايستد

 S-9 تا …، S-1،S-2مقدار فاصله به صورت  هنگام اندازه گيري به ميانگين دقيق، •

مقدار ميانگين فاصله در مقابل  پس از اتمام تعداد اندازه گيريها،. نمايشي داده مي شود

  .  نمايش داده مي شود[S-A]خط 

يري شده اندتا خـاموش شـدن دسـتگاه در حافظـه            زاويه اي كه اندازه گ     و   آخرين طول  •

  . ذخيره مي شوند و در هر زمان قابل نمايش است

  " بازخواني داده هاي اندازه گيري شده۲‐۱۱" ^

  

  بازخوانی اطلاعات اندازه گيری شده  ۲‐ ۱۱

آخرين طول و زاويه اي كه اندازه گيري شده اند تا خاموش شدن دستگاه در حافظه ذخيره 

  . در هر زمان قابل نمايش استمي شوند و 

مقـادير  . مقادير طول اندازه گيري شده،زاويه افقي،زاويه قائم و مختصات قابـل نمـايش اسـت              

  . اختلاف ارتفاع و طول مايل است طول اندازه گيري شده نيز قابل تبديل به طول افقي،

  روال کار

  

 را به صفحه مد [RCL]كليد نرم افزاري . ۱

Measاختصاص دهيد  .  

  “ توابع به کليد های نرم افزاری تخصيص ۲‐۲۴ ” ^



  ۴۳  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

  

۲ .[RCL]را فشار دهيد  .  

داده هاي ذخيره شده آخرين اندازه گيري 

  . نمايش داده مي شود

]چنانچه شما  • SHV] را قبلاً فشار داده 

طول مايل  مقادير طول به طول افق،. باشيد

و اختلاف ارتفاع تبديل شده و بازخواني 

  . مي گردد

۳ .{ESC}         را براي برگشت به حالـت صـفحه 

  . اندازه گيري فشار دهيد

  اندازه گيری طول و خروجی اطلاعات   ۳‐ ۱۱

  . شودميدر زير نحوه فاصله يابي و فرستادن آن به كامپيوتر و يا دستگاه جانبي شرح داده شده 

  "اختياري تجهيزات ۲‐۲۷":كابلهاي ارتباط ^

  روال کار

  

۱ .SETمتصل كنيد را به كامپيوتر  .  

 را روي صفحه [D. OUT]كليد نرم افزاري . ۲

  .  اختصاص دهيدMeasمد 

  "كليدتوابع به  تخصيص ۲. ۲۷" ^

  . تارگت را قراولروي كنيد. ۳

۴ .[D-OUT] را فشار دهيد و “Dist data" را 

داده هاي اندازه گيري شده را      . انتخاب كنيد 

  . به دستگاه جانبي بفرستيد

۵ .[STOP]ــه  منظــور اتمــام خروجــي و  را ب

 .  فشار دهيدMeasبازگشت به مد 



 
  ۴۴  اندازه گيري زاويه. ۱۰       

 REMاندازه گيری   ۴‐ ۱۱

كه تارگت را نمي توان است  يك تابع به منظور اندازه گيري ارتفاع نقاطي REMاندازه گيري 

  . . از قبيل خطوط انتقال قدرت، كابلهاي بالاي سر و پلها و. روي آنها قرار داد

  . ر محاسبه مي گرددارتفاع تارگت از فرمول زي

Ht = h1 + h2 
h2 = S sin θ z1 × cot θ z2 – S cos θ z1 

 
 
 
 
 
 
 
 
  

  روال کار

 را به صفحه مد [REM]كليد نرم افزاري . ۱

Measتخصيص دهيد  .  

  "كليدهاتوابع به  تخصيص ۲‐۲۴"  ^

تارگت را دقيقاً در زير و يا بالاي شي مورد . ۲

را با متر نظر قرار دهيد و ارتفاع تارگت 

  . اندازه بگيريد

پس از اندازه گيري ارتفاع تارگت، با دقت . ۳

  . تارگت را قراولروي كنيد

^ ""  

[DIST] را در صفحه اول  از مد Meas به 

  .  فشار دهيد،منظور انجام اندازه گيري

  شئ

 ارتفاع تارگت

  تارگت



  ۴۵  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

زاويه قائم   ،(S)طول اندازه گيري شده 

(ZA) و زاويه افقي (HAR) نمايش داده مي 

  . شود

[STOP] را به منظور اتمام اندازه گيري 

  . فشار دهيد

 را [REM]پس س را قراولروي كنيد ئش ‐۴

 شروع مي شود و REMاندازه گيري . بزنيد

 ”Ht“اختلاف ارتفاع از زمين تا شي مقابل 

  . نمايش داده مي شود

  

  

  

  

  

۵‐[STOP] را به منظور اتمام عمل اندازه 

  . گيري فشار دهيد

د تارگــت بــه دمجــبــه منظــور مــشاهده  •

  .  را بزنيد[OBS]تارگت قراولروي كنيد و 

۶‐{ESC} را به منظور پايان و بازگشت به 

  .  فشار دهيدMeasصفحه مد 

  
 بدون تخصيص كليد ۲در صفحه  [MENU] را با استفاده از REMاندازه گيري  •

  . عملياتي مي توان انجام داد

اين عمل را همچنين .  را فشار دهيد[Ht])۳مرحله (به منظور وارد كردن ارتفاع تارگت  •

  .  از اندازه گيري مختصات انجام داد”stn data“مي توان در 

 " وارد كردن داده هاي ايستگاه۱‐۱۲" ^

  شئ



 

 

  ۴۶  اندازه گيري مختصات. ۱۲       

تصات سه بعدي نقاط نسبت بـه مختـصات         خبا استفاده از اندازه گيري مختصات، يافتن م       

 Backت و زاويـه آزيمـوت بـه         ارتفـاع تارگ ـ     ايستگاه قابل انجام است كه ارتفاع دستگاه،      

sightجلوتر وارد شده اند  .  

  

 
  

  

  

  

 
  .  را در منوي اندازه گيري مختصات مي توان انجام دادEDMتنظيمات  •

  “ EDMتنظيمات .  تغيير گزينه هاي دستگاه۱. ۲۴”  :تنظيم گزينه ها      ^

  

 وارد کردن اطلاعات ايستگاه  ۱‐ ۱۲

  . ارتفاع دستگاه و ارتفاع تارگت را وارد كنيد ت ايستگاه،مختصا  قبل از اندازه گيري مختصات،

  روال کار

  

ابتدا ارتفاع دستگاه و ارتفاع تارگت را . ۱

  . توسط يك متر اندازه بگيريد

۲ .[COORD] از صفحه اول را فشار دهيد 

  .  نمايش داده شودcoordتا 

۳ .”Stn Orientation" و سپس “Stn 

Coordinate"را انتخاب كنيد  .  

[EDIT] را فشار دهيد و سپس مختصات 

ايستگاه،ارتفاع دستگاه و ارتفاع تارگت را 

  . وارد كنيد

  ايستگاه

  ارتفاع دستگاه

 تارتفاع تارگ

 ارتفاع دستگاه



  ۴۷  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

  

 
  

 زمانيكه مختصات را مي خواهيد از •

  .  را فشار دهيد[READ]حافظه بخوانيد 

  “ مراحل خواندن مختصات از حافظه ”  ^

۴ .[OK]       را به منظور تاييد داده هاي وارد شده 

 دوباره نمايش داده مي    <Coord>فشار دهيد، 

  . شود

  “ RECORD منوي – ضبط اطلاعات ۲۰ ”  ^

  روال کار خواندن مختصات از حافظه

  

 JOB جاري و JOB در  هاي موجوداطلاعات نقطه معلوم، داده هاي مختصات و ايستگاه

 صحيحي JOB جستجو در حالت حافظه JOBمطمئن شويد كه . جستجو را مي توان خواند

  . اط مورد نظر را در بر دارد انتخاب شده استكه مختصات نق

  “ JOB انتخاب يك ۱‐۲۱“ ضبط و پاك كردن داده هاي نقاط معلوم ۱‐۲۲ ” 7

۱ .[READ] را زمانيكه تنظيمات ايستگاه را 

بعضي از . انجام مي دهيد فشار دهيد

  . شودي ضبط شده نمايش داده مهايمختصات

pt  : داده هاي نقطه اي كه درJOBجاري  

  .  شده استدخيره جستجو JOBيا 

Crd. /stn :  داده هاي مختصاتي كه در

JOB جاري يا JOB شده ذخيره جستجو 

  . است

نشانگر را روي شماره نقطه مورد نظر برده . ۲

  .  را بزنيد{↵}و



 
  ۴۸  اندازه گيري زاويه. ۱۰       

-شماره نقطه و مختصات آن نمايش داده مي

  . شود

  

  

• [↑↓…P]  ــپس }و سـ } و { ــراي {  را بـ

  .  قبل فشار دهيدحركت به صفحات بعد و

• [TOP] نقطه از اولين را براي رفتن روي 

  . صفحه اول بزنيد

• [LAST]         را براي رفتن روي آخرين نقطـه از 

  . صفحه آخر بزنيد

• [SRCH] را بـراي رفتن به صفـحه 

. جستـــجو داده هاي مختصـــات بزنيـــد

- شماره نقطه اي را كه مي”Pt. NO“مقابل 

  . كنيد وارد اهيد جستجو كنيد،خو

 شده باشند ذخيرهچنانچه داده هاي زيادي 

  . جستجو ممكن است زمانگير شود

۳ .[OK]را بزنيد  .  

 <Instrument station data setting>بـه  

  . باز مي گرديد

• [EDIT] را به منظور تغيير مختصات 

تغييرات . خوانده شده مي توانيد فشار دهيد

بعد از . در مختصات اصلي تاثير نمي گذارد

  . ويرايش شماره نقطه نمايش داده نمي شود

  
  .  نمايش داده مي شودJOBشماره نقطه خوانده شده تا تغيير  •



  ۴۹  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

 JOB جاري را جستجو و سپس JOB ابتدا SET را مي زنيد، [SRCH]هنگاميكه  •

  .  را جستجو مي كندی مختصاتجستجو

  . ا پيدا مي كند نقطه جديدتر رSET جاري باشند JOBچنانچه دو نقطه با يك شماره در  •

  

  

  

  

 تنظيم زاويه آزيموت  ۲‐ ۱۲

 Back sightكه تنظيم شده اند، زاويه آزيموت  Back sightبر اساس مختصات ايستگاه و 

  . محاسبه مي گردد

  

  

  

  روال کار

۱" .Stn. Orientation" ،را انتخاب كنيد 

 را <Coord> در "Set  Hangle"سپس 

  . انتخاب كنيد

۲ .“Back  Sight" را انتخاب كنيد .[EDIT] 

 Backرا فشار دهيد و سپس مختصات 

sightرا وارد كنيد  .  

چنانچه بخواهيد از حافظه بخوانيد  •

[READ]را بزنيد  .  

وارد كردن داده هاي مختصات ١‐١٢ " ^

ايستگاه مراحل خواندن  مختصات از 

  "حافظه

ايستگاه

   Back sightايستگاه 

   زاويه آزيموت



 
  ۵۰  اندازه گيري زاويه. ۱۰       

۳ .[OK]را فشار دهيد  .  

  . مختصات ايستگاه نمايش داده مي شود

۴ .[OK] را دوباره فشار دهيد تا مختصات 

  . ايستگاه را تاييد نماييد

 را قراولروي نماييد و Back sightنقطه . ۵

 Back sight را بزنيد تا [YES]سپس 

  .  باز مي گردد<Coord>. تنظيم شود

  .  را فشار دهيد[NO]، ۲براي بازگشتن به مرحله   •

  بعدی۳اندازه گيری مختصات   ۳‐ ۱۲

 قابل Back sightختصات تارگت با اندازه گيري تارگت براساس تنظيم مختصات ايستگاه مقادير م

  .  زير محاسبه مي گردديمقادير مختصات تارگت با استفاده از فرمولها. يافتن است

   N1 = NO + S × sinZ × cos AZمختصات 

  E1 = Eo + S × sinZ × sin AZمختصات 

  Z1 = ZO + S × cos Z +ih - thمختصات 

N0 :  مختصاتNنقطه ايستگاهی   S : طول مايل  ih : ارتفاع دستگاه  

E0 :  مختصاتEنقطه ايستگاهی   Z : زاويه سمت الرأس  fh : ارتفاع تارگت  

Z0 :  مختصاتZنقطه ايستگاهی   Az : زاويه جهت  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  زاويه آزيموت 

 ايستگاه

 تارگت

  طول افق

  زاويه زنيتي

 ارتفاع تارگت  طول مايل

  ارتفاع دستگاه



  ۵۱  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

  روال کار

تارگت روي نقطه مورد نظر را قراولروي . ۱

  . كنيد

 را براي ”Coord>،”Obserration>دو . ۲

مقادير . شروع اندازه گيري انتخاب كنيد

  . مختصات تارگت نمايش داده مي شود

[STOP] را به منظور خروج از اندازه گيري 

  . فشار دهيد

 اطلاعات دستگاه قابل [HT]با فشردن  •

چنانچه ارتفاع تارگت روي . تغيير است

قبل از مشاهده . نقطه بعدي تغيير كند

  . ت جديد را وارد كنيدارتفاع تارگ

•  [REC]         نتايج اندازه گيري را ضـبط مـي 

  . كند

 – اطلاعات ذخيره ۲۰ ”: روش ضبط^

  “ RECORDمنوي 

 [OBS]تارگت بعدي را قراولروي كنيد و . ۳

به همين ترتيب تمام نقاط را اندازه . را بزنيد

  . گيري كنيد

پس از اتمام اندازه گيري مختصات  .۴

{ESC} به  را فشار دهيد تا<Coord> 

 .باز گرديد
 



 

 

  ۵۲  ترفيع. ۱۳       

 مختصات باترفيع يعني يافتن مختصات ايستگاه با استفاده از اندازه گيريهاي چندين نقطه 

  . معلوم

در صورت نياز . داده هاي ضبط شده را مي توان به عنوان نقاط مختصات معلوم بازخواني كرد

  . مقدار باقيمانده براي هر نقطه قابل كنترل است

  جيخرو         ورودي 

  (xo,yo,70)مختصات ايستگاه     ) Xi , Yi , Zi(مختصات نقاط معلوم 

  )Hi(زاويه افقي مشاهده شده 

  )Vi(در قائم مشاهده شده 

  )Di(طول اندازه گيري شده 

  

  

  

  

  

  

  

  

 
  .  ايستگاه قابل محاسبه با اندازه گيري نقاط استZ و يا تنها Z , N , Eهمه  •

ستگاه را بازنويسي مي كند ولي در ترفيع ارتفاع  ايZ , N , E مختصات  مختصات،ترفيع •

که  در  یهمواره ترفيع را به ترتيب.  بازنويسي نمي شودN,E، بازنويسي مي شود و Zتنها 

 آمده است،"  اندازه گيري ترفيع ارتفاع۱۳‐۲" و "مختصات اندازه گيري ترفيع ۱۳‐۱"

  . انجام دهيد

ه شده ايستگاه قابل ذخيره سازي در مختصات وارد شده نقاط معلوم و مختصات محاسب •

Jobجاري است  .  

   "Jobانتخاب و پاك كردن . ۲۱" ^

 نقطه ايستگاهي 



  ۵۳  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

 
 اندازه گيري ترفيع مختصات  ۱‐ ۱۳

 
Z , N , Eايستگاه توسط اندازه گيري مشخص مي شود  .  

 نقطه بوسيله اندازه گيري زاويه ۱۰ تا ۳ نقطه بوسيله اندازه گيري فاصله و بين ۱۰ تا ۲بين   •

  . جام استقابل ان

  روال کار

  را به صفحات[RESEC]كليد نرم افزاري . ۱

  . اندازه گيري تخصيص دهيد

   " تخصيص كليدهاي عملياتي۲‐۲۴" ^

۲ .[RESEC] را براي شروع اندازه گيري 

  . ترفيع فشار دهيد

۳ .NEZ را انتخاب و [EDIT] را بزنيد تا 

  . مختصات نقطه معلوم را وارد كنيد

دن مختصات نقطه علوم اول بعد از وارد كر

  .    را فشار دهيد تا به نقطه دوم برسيد{↵}

پس از وارد كردن داده هاي مورد نياز 

[MEAS]را بزنيد  .  

 مي توانيد مختصات را از [READ]با زدن  •

  . حافظه بازخواني كنيد

 ‐ وارد كردن مختصات ايستگاه۱‐۱۲ "^ 

  "مراحل خواندن مختصات از حافظه 

• { بازگشتن به نقاط معلوم قبلي را براي  {

  . مي توانيد فشار دهيد



 
  ۵۴  اندازه گيري زاويه. ۱۰       

 را [DIST]به نقطه معلوم اول قراولروي و . ۴

نتايج اندازه گيري روي صفحه . فشار دهيد

  . ديده مي شود

۵ .[YES] را به منظور استفاده از نتايج اندازه 

  . گيري شده در نقطه اول فشار دهيد

يد در شما همچنين ارتفاع تارگت را مي توان •

 زده شود، [ANGLE]چنانچه . ا وارد كنيدجاين

  . طول نمايش داده نمي شود

.  را تكرار كنيد۵ تا ۴براي نقاط بعدي مراحل . ۶

 [CALC]پس از انجام مشاهدات مورد نياز، 

  . ظاهر مي شود

۷ .[CALC] و يا [YES] را پس از اتمام 

. مشاهدات به منظور محاسبه خودكار فشار دهيد

يستگاه و انحراف معيار كه نمايانگر مختصات ا

  . دقت اندازه گيريها ست نمايش داده مي شوند

چنانچه .  را بزنيد[RESULT]براي كنترل نتايج . ۸

 را بزنيد و به {ESC}شكلي نداشتند مهيچ 

  .  برويد۱۱مرحله 

• [ADD] را زمانيكه بخواهيد نقطه معلوم 

جديدي كه وارد نشده و يا اندازه گيري نشده 

  . افه كنيد فشار دهيداض

• [REC]نتايج اندازه گيريها را ضبط مي كند  .  

 منوي – ضبط داده ها ۲۰روش ضبط " ^

RECORD"  

چنانچه مشكلي در نتايج باشد روي نقطه ايكه . ۹

 *يک .  را بزنيد[BAD]مشكل دارد برويد و 



  ۵۵  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

براي . سمت چپ نقطه نمايش داده مي شود

را تكرار تمامي نقاطيكه مشكل دارند اين عمل 

  . كنيد

۱۰ .[RE CALC] را فشار دهيد تا محاسبات 

ند د حذف ش۹بدون نقاطيكه در مرحله 

نتايج نمايش داده مي . دوباره انجام شود

 ۱۱چنانچه مشكلي نبود به مرحله . شوند

  . برويد

چنانچه دوباره مشكلي در نتايج رخ داد، 

 انجام ۴اندازه گيري ترفيع را از مرحله 

  . دهيد

• [RE OBS] را به منظور اندازه گيري 

 علامت زده شده، ۹نقاطي كه در مرحله 

  . بزنيد

 علامت ۹چنانچه هيچ نقطه اي در مرحله 

زده نشده باشد كليه نقاط و يا تنها نقطه 

-آخر دوباره مشاهده و اندازه گيري مي

  . گردد

۱۱ .[OK]را به منظور اتمام ترفيع فشار دهيد  .

  . شودمختصات دستگاه تنظيم مي 

 Backچنانچه بخواهيد آزيموت به عنوان 

sight به نقطه معلوم اول بسته شود [YES] 

  . را بزنيد

• [NO] را به منظور بازگشت به صفحه اندازه 

  . گيري بدون بستن آزيموت بزنيد

  



 
  ۵۶  اندازه گيري زاويه. ۱۰       

    و انتخاب گزينه۲ در صفحه [MENU]همچنين ترفيع را مي توانيد با استفاده از  •

"Resection"يص كليد عملياتي انجام دهيد بدون تخص .  

 "feet" انتخاب شده باشد، انحراف معيار بر حسب "inch"چنانچه در حالت پيكر بندي  •

 . است

  

  

  اندازه گيري ترفيع ارتفاعي  ۲‐ ۱۳

  . دستگاه محاسبه مي گردد) ارتفاع ( Zبا استفاده از اين اندازه گيري تنها 

  . دازه گيري فاصله اندازه گيري شوندنقاط معلوم بايد تنها با استفاده از ان  •

  .  نقطه قابل اندازه گيري است۱۰ تا ۱بين   •

  روال کار

۱ .[RESEC] را به منظور شروع اندازه گيري 

  . ترفيع فشار دهيد

۲ .“Elevation ” را زده و[EDIT] را فشار دهيد 

تا نقطه معلوم را وارد كنيد بعد از تنظيم ارتفاع 

} براي نقطه اول   را فشار دهيد تا به نقطه {

  . دوم برويد

 [MEAS] داده هاي مورد نظر هبعد از تنظيم كلي

  . را بزنيد

}با فشار   •   .    به نقطه معلوم قبلي مي رسيد{

 را براي [OBS]به نقطه اول قراولروي كنيد و . ۳

نتايج اندازه . شروع اندازه گيري فشار دهيد

  .  شوند نمايش داده مي،گيري روي صفحه

۴ .[YES] را جهت استفاده از نتايج اندازه گيری 

  . برای اولين نقطه معلوم بکار ببريد



  ۵۷  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

- تا تعداد بيشتري نقطه استفاده مي۲چنانچه از . ۵

 به همان ترتيب از نقطه دوم ۴ تا ۳شود مراحل 

پس از اينكه حداقل مشاهدات مورد . تكرار كنيد

 نمايش [CALC]نياز براي مجاسبات انجام شود، 

  . داده مي شود

پس از اينكه مشاهدات نقاط معلوم كامل . ۶

 را به منظور انجام [YES] يا [CALC]. شد

ارتفاع دستگاه و . محاسبات فشار دهيد

انحراف معيار كه معرف دقت اندازه گيري 

  . هاست نمايش داده مي شوند

 را فشار [RESULT]براي كنترل نتايج . ۷

 {ESC}نتايج نبودچنانچه مشكلي در . دهيد

  .  برويد۱۰را بزنيد و به مرحله 

 روي نقطه اي از نتايج ينانچه مشكلچ. ۸

 [BAD]ديده شد، نشانگر را روي آن برده و 

سمت چپ آن نقطه ديده  *يک . را بزنيد

  . مي شود

۹ .[RE CALC] را فشار دهيد تا محاسبات 

 ۸بدون نقاط علامت زده شده در مرحله 

. شوندنمايش داده مينتايج . انجام شود

 ۱۰چنانچه مشكلي در نتايج نبود به مرحله 

نوز هم مشكلي در نتايج هچنانچه . برويد

  .  انجام دهيد۳ ترفيع را از مرحله ،بود

۱۰ .[OK]تنها .  را به منظور اتمام اندازه گيري ترفيع فشار دهيدZ  )دستگاه تنظيم ) ارتفاع

  . مي گردند دستگاه بازنويسي نN,Eمي شود، مختصات 



 
  ۵۸  اندازه گيري زاويه. ۱۰       

  رفيع تهپروسه محاسب 

 از معادلات مشاهدات طول و زاويه بدست مي آيند و مختصات ايستگاه با N , Eمختصات 

 با استفاده از ميانگين مقادير مختصات Z. استفاده از روش كمترين مربعات بدست مي آيد

  . تگاه محاسبه مي شودايس

  
آغاز محاسبه

 ه زاويه تشكيل مي شودمعادله مشاهد

 معادله نرمال تشكيل مي شود

  مختصات ايستگاه محاسبه مي شود

مختصاتهاي فرضي پيدا مي شوند

 شودمعادله مشاهده زاويه تشكيل مي

آيا اختلاف از مختصات فرضي

  است؟mm 0.5كمتر از

 Zمحاسبه مختصات

پايان محاسبه

 سه بار تكرار

 خير

 بلي



  ۵۹  اندازه گيري زاويه. ۱۰        

   انجام ترفيعاحتياط در هنگام 

غيرممكن مي شود، ) ايستگاه(در برخي حالات محاسبه مختصات نقطه مجهول 

  . چنانچه نقطه مجهول و سه نقطه معلوم يا بيشتر روي محيط يك دايره واقع شوند

  . در زير نمادهايي به اين ترتيب استفاده شده اند

  

  

  

  . در برخي موارد مانند زير محاسبات درست غيرممكن مي شود

  

  

  

  . چنانچه آنها روي يك دايره واقع شده اند يكي از اندازه گيريهاي زير را انجام دهيد

دستگاه را به مركز مثلث تا   )۱

جائيكه ممكن است نزديك 

  . كنيد

يك يا چند نقطه كه روي دايره   )۲

  . نباشند مشاهده كنيد

اي حداقل يكي از سه نقطه  بر )۳

  . طوليابي را انجام ديد

  

  

خي حالات كه زاويه بين نقاط خيلي كوچك باشد محاسبه مختصات ايستگاه در بر احتياط 

تصور اينكه هر چه فاصله ايستگاه از نقاط معلوم بيشتر شود زاويه . غيرممكن مي گردد

مراقب باشيد كه در اين شرايط نقاط . بين آنها باريك تر مي گردد مشكل به نظر مي رسد

  .  واقع شوندبه راحتي مي تواند روي محيط يك دايره



 

 

  ۶۰  پياده سازي. ۱۴       

اختلاف بين اطلاعات . اندازه گيري پياده سازي براي پياده سازي يك نقطه بكار مي رود

و مقدار اندازه گيري شده را مي توان با اندازه گيري زاويه ) اطلاعات پياده سازي(ورودي 

  . افقي، فاصلي و يا مختصات نقطة نشانه روي شده اندازه گيري نمود

  :و اختلاف فاصله بوسيله فرمول زير محاسبه مي شوداختلاف زاويه افقي 

  :اختلاف زاويه افقي

  DHA=  زاويه افقي اطلاعات پياده سازي  –زاويه افقي اندازه گيري شده 

  :اختلاف فاصله 

  S-OS : Sdist= ري شده ي طول مايل اندازه گ–طول مايل پياده سازي 

 S-OH : Hdist=  طول افقي اندازه گيري شده –طول افقي پياده سازي 

  S-O7 : Vdist=  اختلاف ارتفاع اندازه گيري شده –اختلاف ارتفاع پياده سازي 

طـول مايـل، طـول     : اختلاف پياده سازي را مي توان به روش هاي مختلفي وارد كرد              •

  . REMافق، اختلاف ارتفاع، مختصات و 

 قـبلاً   در حالت طول مايل، طول افق، اختلاف ارتفاع و مختصات، نقـاطي را كـه               .۱

در حالت اسـتفاده از  . ثبت شده اند مي توان براي اطلاعات پياده سازي بكار برد          

طول مايل، طول افق و اختلاف ارتفاع، اين سه فاكتور از روي مختـصات پيـاده                

 . سازي، اطلاعات ايستگاه، ارتفاع دستگاه و ارتفاع تارگت محاسبه مي شوند

  

 پياده سازی فاصله  ۱‐ ۱۴

  .  اساس زاويه افقي از جهت رفرنس و فاصله از ايستگاه تعيين گرددنقطه بايستي بر

 موقعيت كنوني تارگت
 جهت رفرنس

 ايستگاه

 فاصله اي كه بايد پياده شود

 نقطه اي كه بايد پياده شود



  ۶۱  پياده سازي. ۱۴        

  روال کار

را  [0SET]نقطه مرجع را نشانه روي كرده و دكمه . ۱

دوبار بزنيد و يا زاويه افقي نقطه مرجع را وارد 

  كنيد

  اندازه گيري زاويه افقي بين دو نقطه ۱‐۱۰^

  .  تنظيم زاويه افقي با يك مقدار مشخص۲‐۱۰^

]دكمه . ۲ S-O] را در سومين صفحه از صفحه 

Meas بزنيد <S-O>نمايش داده شود  .  

  . اطلاعات مربوط به ايستگاه را وارد كنيد. ۳

وارد كردن اطلاعات مربوط به ايستگاه  ۱‐۱۲ ^

   روال خواندن از اطلاعات ذخيره شده –

۴ .“S-O data”را انتخاب كنيد  .  

۵ .[ S-O] رود فاصله بزنيد ومد را براي انتخاب .  

]با هر بار زدن كليد  S-O] گزينه هاي زير ظاهر 

  : مي شوند 

S-O S)طول مايل( ،S-O H) طول افق( ،S-O V 

  )REMاندازه گيري  (S-O Htو ) اختلاف ارتفاع(

   اندازه گيري پياده سازي مختصات ۲‐۱۴^ 

 اندازه گيري پياده سازي نقطة دور از ۳‐۱۴^ 

  دسترس

 زده مي شود، مختصات ثبت [READ]هنگامي كه 

.  مورد استفاده قرار دادهشده را مي توان دوبار

فاصله و زاويه با استفاده از مقادير مختصات 

  . محاسبه مي شوند

  وارد كردن اطلاعات ايستگاه، مراحل قرائـت         ۱‐7۱۲

  . مختصات ثبت شده

  جهت رفرنس 

  ايستگاه



 
  ۶۲  پياده سازي. ۱۴       

  را بزنيد و گزينه هاي زيـر را تنظـيم   [EDIT]دكمه  . ۶

  . كنيد

۱(Sdist / Hdist / Vdist :  فاصــله از ايــستگاه تــا

  . مكاني كه بايد پياده شود

۲(Hang :        شامل زاويه بين جهت رفرنس و مكاني كه

  . بايد پياده سازي شود، مي باشد

۷ .[OK]را بزنيد  .  

در .  برابر با صفر شود    DHaدستگاه را بچرخانيد تا     . ۸

اين حالت تارگت را در امتداد خط قراولروي قرار         

  . دهيد

۹ .[OBS]           را بزنيد تا اندازه گيري طـول آغـاز شـود  .

تارگت و فاصله از نقطه اي كـه بايـد پيـاده شـود              

  . (S-O H)نشان داده مي شود

منشور را آنقدر به سمت عقب و جلو ببريد تا . ۱۰

 بود "+" S-OH اگر .  شود0mفاصله پياده سازي 

 "‐"منشور را به سمت خود نزديك كنيد و اگر 

  .  منشور را از خود دور كنيدبود

، فلشهايي ظاهر خواهند شد كه [→←] كليد نبازد

 جهتي هنشان مي دهند تارگت بايستي به چ

  . حركت كند

  . تارگت را به سمت چپ حركت دهيد : ←

  . تارگت را به سمت راست حركت دهيد : →

  . تارگت را به سمت جلو حركت دهيد:   ↓

  . ر كنيدتارگت را از خود دو  : ↑

هنگامي كه تارگت در محدودة اندازه گذاري قرار        

  . گرفت، هر چهار فلش ظاهر مي شود



  ۶۳  پياده سازي. ۱۴        

۱۱ .{ESC} را براي بازگشت به <S-O>بزنيد  .  

 ۱۵ در مرحله [READ]هنگامي كه از دكمه 

ات هاي ثبت شده صاستفاده مي شود، ليست مخت

  . پياده سازي را ادامه دهيد. ظاهر مي شود

[REC] اندازه گيري را ذخيره مي كند نتايج .  

ذخيره سازي اطلاعات   . ۲۰": روش ذخيره سازي  7

  "RECORD منوي –

  
مـد    در دومـين صـفحه       [MENU]اين امكان وجود دارد تا عمل پياده سازي را با فـشردن             

Meas   سپس انتخاب و"S-O"انجام داد  .  

 پياده سازی مختصات  ۲‐ ۱۴

 
 مقدار زاويه افقي و طول SET اي كه قرار است پياده شود،بعد از تنظيم مختصات براي نقطه 

 زاويه افقي و سپس طول  با انتخاب توابع پياده سازي،. نمايدافقي پياده سازي را محاسبه مي

  .مكان نقطه مورد نظر را مي توان پياده كرد افقي،

  

  

  

  

  

فاع تارگت متصل تارگت را با يك تيرك يا چيز ديگر با همان ارت  ،Zبراي يافتن مختصات  •

 .كنيد

  روال کار

  

۱. [S-O] را در سومين صفحه از مد Meas 

 . نمايش داده شود<S-O>بزنيد تا 

  نقطه اي كه بايد پياده شود

∆Distance

 موقعيت كنوني تارگت
  Back sightايستگاه 

  ايستگاه 
∆Angle



 
  ۶۴  پياده سازي. ۱۴       

  .داده هاي مربوط به ايستگاه را وارد كنيد .۲

 وارد كردن داده هاي مربوط ۱‐۱۲ " ^

روال كار خواند از  به ايستگاه، 

 "مختصاتهاي ثبت شده

 را Back sightزاويه آزيموت نقطه  .۳

 .ظيم كنيدتن

مراحل   تنظيم زاويه آزيموت،۲‐۱۲ " ^ 

 "۶ تا ۲

۴. "S-O data " را انتخاب و سپس[ S-O] 

 . ظاهر شود<S-O Coord>را بزنيد تا 

۵. [EDIT]مختصات تارگت را .   را بزنيد

 .وارد كنيد

   زده مي شود،[READ]هنگامي كه  •

مختصات هاي ثبت شده را مي توان به 

 .واني كردعنوان نقاط پياده سازي بازخ

 وارد كردن داده هاي مربوط ۱‐۱۲ " ^

روال كار خواند از مختصاتهاي  به ايستگاه،

  "ثبت شده

۶. [OK] را براي تاييد داده هاي پياده سازي 

 .بزنيد

۷. [OBS] را براي شروع پياده سازي 

 .مختصات بزنيد

 تا ۹مراحل   پياده سازي طول،۱‐۱۴ " ^

۱۰"  

  منشور را به سمت بالا ببريد.. 

  .منشور را به سمت پايين ببريد.. 



  ۶۵  پياده سازي. ۱۴        

  

۸. {ESC} را براي بازگشت <S-O>بزنيد . 

 استفاده [READ] از ۵هنگامي كه در مرحله 

 فهرست مختصاتهاي ثبت شده بازيابي  شود،

  سازي را ادامه دهيدپياده . شودمي

 پياده سازی مختصات  ۲‐ ۱۴

 استفاده REMاد، از  پياده سازي براي يافتن نقطه اي كه نتوان آنرا مستقيما روي تارگت قرار د

  .مي كنيم

  "REM اندازه گيري ۴‐۱۱ " ^

  روال کار

تارگت را مستقيما بالا يا پايين نقطه مورد  .۱

نظر قرار دهيد و با استفاده از يك 

ارتفاع از نقطه نقشه (ارتفاع تارگت  متر،

  .را اندازه گيري كنيد) برداري تا تارگت

۲. [S-O] را  در مد Measبزنيد تا  <S-O> 

 . نمايش داده شود

 .اطلاعات مربوط به ايستگاه را وارد كنيد .۳

 وارد كردن داده هاي مربوط به ۱‐۱۲ " ^

روال كار خواند از مختصاتهاي  ايستگاه،

  "ثبت شده

۴. "S-O data " را انتخاب و[ S-O] را 

 . نمايش داده شود<.S-O Ht>بزنيد تا 

۵. [EDIT]را بزنيد . 

تا مكاني را كه ارتفاع نقطه نقشه برداري 

  .وارد كنيد بايد پياده سازي شود، 

 



 
  ۶۶  پياده سازي. ۱۴       

 . را بزنيد[OK]پس از وارد كردن داده ها،  .۶

۷. [REM] را براي شروع پياده سازي REM 

تلسكوپ را براي يافتن نقطه . بزنيد

  .حركت دهيد

 تا ۹مراحل   پياده سازي طول،۱‐۱۴ " ^

۱۰"  

  منشور را به سمت بالا ببريد.. 

  . پايين ببريدمنشور را به سمت.. 

 {ESC} هنگامي كه اندازه گيري كامل شد، .۸

 . بزنيد<S-O>را براي بازگشت به 

  



 

 

  ۶۷  خط پياده سازي. ۱۵       

خط پياده سازي براي پياده كردن يك نقطه با فاصله مشخص از يك خط مبنا و يا براي يافتن 

  . فاصله خط مبنا تا يك نقطه اندازه گيري شده بكار مي رود
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  تعريف خط مبنا  ۱‐ ۱۵

خط مبنا را مي توان با وارد .  اندازه گيري خط پياده سازي، ابتدا خط مبنا را تعريف كنيدبراي

 براي نقاطي كه وارد مي شوند و scale factorمقدار . كردن مختصات دو نقطه تعريف كرد

 . نقاطي كه قرائت مي شوند متفاوت است

  Hdist’)فاصله افقي محاسبه شده از مقدار اندازه گيري شده ( 

Scale factor =  
  Hdist) فاصله افقي محاسبه شده از مختصات وارد شده ( 

  .  قرار دهيد١ را برابر با scale factor هنگامي كه نقاط اول و دوم قرائت نمي شوند، ¥

 خط مبناي تعريف شده را هم مي توان در اندازه گيري خط پياده سازي و هم در تصوير ¥

  . كردن نقطه بكار برد

  ارروال ک

١ .[S-O Line] را به مد Meas اختصاص 

  . دهيد

   ״ اختصاص كليد هاي عملياتي٢٤ ‐٢ ״ ^

٢ .[S-O Line]  را براي نمايش<set-out 

 line>بزنيد  .  



 
  ۶۸  خط پياده سازي. ۱۵       

  . اطلاعات مربوط به ايستگاه را وارد كنيد. ٣

.  وارد كردن اطلاعات ايستگاه١-١٢״ ^

روال كار خواندن از مختصات هاي ثبت 

   ״شده 

۴. “Define baseline”  از داخل<set-out 

line> انتخاب کرده و [EDIT]را بزنيد  .  

 زده می شود، [READ]هنگامی که  •

مختصاتهای ثبت شده را می توان 

 . بازخوانی کرد و از آنها استفاده نمود

.  وارد كردن اطلاعات ايستگاه۱‐۱۲״ ^

روال كار خواندن از مختصات هاي ثبت 

   ״شده 

مربوطه به نقطه اول را وارد كرده  اطلاعات. ۵

  . را بزنيد} ↵{و 

۶ .{   . را براي انتقال به نقطه دوم بزنيد {
  
  
۷ .[EDIT] را بزنيد و اطلاعات مربوط به 

 . نقطه دوم را وارد كنيد

۸ .{FUNC}را بزنيد  .[MEAS]ظاهر مي -

 . شود

 هنگامي كه نقاط اول و دوم را قرائت ¥

  . ويد بر١٤نمي كنيد به مرحله 

٩ .[MEAS] را بزنيد تا نقطه اول را قرائت 

 . كنيد



  ۶۹  خط پياده سازي. ۱۵        

.  را بزنيد]OBS[نقطه اول را قراولروي كرده و . ۱۰

  . نتايج اندازه گيري نمايش داده مي شود

¥ ]STOP[ را براي متوقف ساختن اندازه گيري 

  . بزنيد

 شما در اينجا مي توانيد ارتفاع تارگت را وارد ¥

  . كنيد

۱۱ .]YES[اي استفاده از نتايج اندازه گيري به  را بر

  . عنوان نقطه اول بزنيد

¥ ]NO[  را براي اندازه گيري دوباره نقطه دوم 

 . بزنيد

  .  را بزنيد]OBS[نقطه دوم را قراولروي كرده و . ۱۲

۱۳ .]YES[ را براي استفاده از نتايج اندازه گيري به 

فاصله بين دو نقطه اندازه . عنوان نقطه دوم بزنيد

گيري شده، طول محاسبه شده براي مختصات هاي 

 ها نمايش داده مي scale factorوارد شده و 

 . شوند

۱۴ .]OK[را براي تعريف خط مبنا بزنيد  .<set-out 

 line>به قسمت اندازه گيري خط .  ظاهر مي شود

 . پياده سازي برويد

 پياده سازي نقطه بر اساس خط پياده ‐١٥ ‐٢ ״ ^

   ״سازي 

 پياده سازي خط بر اساس خط پياده ‐ ١٥ ‐٣ ״ ^

   ״سازي 

¥ ]Sy = 1[ تغيير مقدار را براي scale 

factor  بزنيد ۱به .  

: برای تغيير مد نمايش به  را [** : 1] •

  . بکار ببريد" طول افق: ارتفاع "



 
  ۷۰  خط پياده سازي. ۱۵       

  
 Meas براي انجام عمل اندازه گيري خط پياده سازي مي توان در صفحه دوم ¥

[MENU]״پس از آن     را زد و س set-out  line را انتخاب كرد ״ .  

  

  پياده سازي نقطه بر اساس خط پياده سازي  ۲‐ ۱۵

پياده سازي نقطه بر اساس خط پياده سازي را مي توان براي يافتن مختصات نقطه مورد نظر با 

  . وارد كردن طول و افست نسبت به خط مبنا بكار برد

  . دا خط مبنا را تعريف كرد قبل از انجام اين كار بايستي ابت¥

  

  
  
  
  
  
  
  

  روال کار

  

 انتخاب <set-out  line> را در״point״ ‐۱

  . كنيد

٢‐ ]EDIT[را بزنيد  . 

  . موارد زير را تنظيم كنيد

) ١ (length :  فاصله از نقطه اول در

امتداد خط مبنا تا پاي عمود اخراجي از 

   ) Xجهت (نقطة مورد نظر به خط مبنا 

)٢ (offset : ود از نقطه مورد نظر تا عم

   ) Yجهت ( خط مبنا 

 Xجهت  

Yجهت

 خط مبنا

 افست

 نقطه مطلوب

  نقطه دوم

  نقطه مطلوب

 نقطه دوم



  ۷۱  خط پياده سازي. ۱۵        

۳ .]OK[مقدار مختصات نقطه مورد .  را بزنيد

  . نظر محاسبه شده و نمايش داده مي شود

¥ ]RES[ :  مختصات را به عنوان نقطه

  . معلوم ذخيره مي كند

/  ثبت ٢٢ ‐١ ״:  روش ذخيره سازي ^

   ״حذف نقطه معلوم 

¥  ]S-O [نقطه  را براي پياده سازي 

  . مورد نظر بزنيد

   ״ پياده سازي ‐١٤ ״ ^

۴ .}ESC{ اندازه گيري را ادامه .  را بزنيد

   ) تكرار كنيد۴مراحل را از . (بدهيد
 

  پياده سازي خط با استفاده از خط پياده سازي   ۳‐ ۱۵

اين ابزار به شما مي گويد كه نقطه اندازه گيري شده چقدر بصورت افقي با خط مبنا فاصله 

خط مبنا را در صورت . د و فاصله عمودي اين نقطه از خط اتصال به چه اندازه مي باشددار

  . لزوم مي توان به صورت افقي افست كرد

 . قبل انجام عمل پياده سازي خط، خط مبنا بايد تعريف شود ¥



 
  ۷۲  خط پياده سازي. ۱۵       

  

  روال کار

  .  انتخاب كنيد<set-out  line> را از ״ line ״ .١

٢. ]EDIT[ر افست را وارد  را بزنيد و سپس مقدا

  . كنيد

¥ offset : حركت كنديدبه چه مقدار خط مبنا با  .

حركت به سمت راست با عدد مثبت و به سمت 

  . چپ با عدد منفي مشخص مي شود

  .  برويد٣هنگامي كه افست نداريد به مرحله  ¥

:  را بزنيد ]OBS[را قراولروي كرده و  تارگت .٣

 براي .نتايج اندازه گيري نمايش داده مي شود

  .  را بزنيد]STOP[متوقف ساختن اندازه گيري 

.  را بزنيد[YES]براي استفاده از نتايج اندازه گيري .٤

اختلاف بين نقطه اندازه گيري شده و خط مبنا 

 . نمايش داده      مي شود

¥ offline :  ثبت نشان مي دهد كه نقطه ممقدار

در سمت راست خط مبنا قرار دارد و اگر منفي 

  . سمت چپ نقطه مبنا استباشد در 

مقدار مثبت نشان مي دهد كه نقطه در سمت  ¥

راست خط مبنا قرار دارد و اگر منفي باشد در 

  . سمت چپ نقطة مبنا است

 خط مبنا زيرنشان مي دهد كه نقطه  : ״ cut ״ ¥

  . است

نشان مي دهد كه نقطه بالاي خط مبنا  : ״ fill ״ ¥

  . است

¥ length : ط مبنا از اولين نقطه فاصله در طول خ

  . خط مبنا تا نقطة اندازه گيري شده

  .  را بزنيد]NO[براي قرائت دوباره تارگت  ¥



  ۷۳  خط پياده سازي. ۱۵        

را براي   [OBS]تارگت بعدي را نشانه روي كرده  .٥

  . ادامه اندازه گيري بزنيد

¥ ]REC[ : نتايج اندازه گيري را ذخيره مي كند .  

   ״Record Data ذخيره اطلاعات ـ منوي ‐٢٠ ״ ^



 

 

  ۷۴  تصوير كردن نقطه. ۱۶     

نقطه اي كه . تصوير كردن نقطه، بجهت يافتن تصوير يك نقطه روي خط مبنا بكار مي رود

اين تابع . بايد تصوير شود را هم مي توان اندازه گيري كرد و هم مي توان وارد نمود

فواصل را بين اولين نقطه يا نقطه اي كه بايد تصوير شود و تصوير نقطه بر روي خط مبنا 

  .  گذرد نشان مي دهدكه از نقطه اول مي
  
  
  
  
  

   تعريف خط مبنا   ۱‐ ۱۶

خط مبناي تعريف شده را هم مي توان در پياده سازي خط و هم تصوير كردن نقطه بكار 

  . برد

  روال کار

١‐ [P-PROJ] مد را به صفحه Meas 

  . اختصاص دهيد

   ״ تخصيص توابع به كليد ها ۲‐۲۴ "^

٢‐ ]P-PROJ[ را بزنيد تا <point 
projection>مايش داده شود ن .  

اطلاعات مربوط به ايستگاه را وارد  ‐٣

 . كرده سپس خط مبنا را تعريف كنيد

 تعريف خط مبنا مرحله ‐١٥ ‐١ ״ ^ 

   ״١٤ تا ٣

٤‐ ]OK[ را براي تعريف خط مبنا بزنيد <point projection> ظاهر مي 

  . ه قسمت اندازه گيري تصوير نقطه برويدب. شود

    ״ تصوير كردن نقطه‐١٦ ‐٢ ״ ^

 Yجهت 
  Xجهت 

  نقطه اول

  طول

  اي كه بايد تصويرشودنقطه

  افست

  خط مبنا
 دومين نقطه



  ۷۵  تصوير كردن نقطه. ۱۶      

  
 در [MENU] اين امكان نيز وجود دارد كه پياده سازي خط را با استفاده از زدن كليد ¥ 

  .  انجام داد״point projection״و سپس انتخاب Meas  مد ٢صفحه 

   تصوير کردن نقطه    ۲‐ ۱۶

  
  . قبل از انجام عمل تصوير نقطه بايستي خط مبنا تعريف شود

  روال کار

 . يدخط مبنا را تعريف كن .١

   ״ تعريف خط مبنا ١٦ ‐١ ״ ^

٢. ]P-PROJ[ را بزنيد تا <point 

projection>ظاهر شود  .  

٣. ]EDIT[ را بزنيد و سپس مختصات نقطه 

 . را وارد كنيد

استفاده  ]OBS[ براي قرائت نقطه از ¥

  . كنيد

 هنگامي كه اطلاعات را به عنوان يك ¥

 }FUNC{نقطه معلوم ذخيره مي كنيد، 

 را در صفحه ]RES[س را بزنيد و سپ

  . دوم بزنيد

/  ثبت ٢٢ ‐١ ״ روش ذخيره سازي ^

   ״حذف نقاط معلوم 

۴. ]OK[موارد زير محاسبه شده و .  را بزنيد

  : نمايش داده مي شوند 

• Length : طول در امتداد خط مبنا از

  ) xجهت ( نقطه اول تا تصوير نقطه 



 
  ۷۶  تصوير كردن نقطه. ۱۶     

Offset : كه بايد ي فاصله از نقطه ا 

تقاطع امتداد نقطه تصوير شود تا 

تصوير و خط مبنا بصورت قائم 

  ) yجهت (

• d. Elev : ارتفاع بين خط مبنا و تصوير

 نقطه 

•  ]XYZ[ را بزنيد تا صفحه نمايش 

 . مختصات ها نمايش داده شود

• ]OFFSET[ را براي نمايش صفحه 

 . نمايش فاصله ها بزنيد

• ]REC[ را براي ذخيره اطلاعات به 

 . بزنيدعنوان يك نقطه معلوم 

 ‐٢٢ ‐١ ״روش ذخيره سازي ؛  ^

  ״ثبت و حذف نقاط معلوم 

• ]S-O [ را انتقال تصوير نقطه به 

 . پياده سازي بزنيد

   ״ پياده سازي ‐١٤ ״ ^

٥. }ESC{اندازه گيري را از .  را بزنيد

  . يد ادامه ده٣مرحله 



 

 

  ۷۷  اندازه گيري افست. ۱۷     

ان مستقيماً قرار در آنجا تارگت را نمي توكه اندازه گيري افست را براي پيدا كردن نقطه اي 

  . داد و يا پيدا كردن طول و زاويه نقطه اي كه نمي توان آنرا قراولروي كرد بكار مي برند

اين امكان وجود دارد تا براي يافتن طول و زاويه نقطه اي كه مي خواهيم اندزه بگيريم  •

كه مقدار كمي با نقطه تارگت ) نقطه افست ( ، يك تارگت در مكاني )نقطه تارگت (

 اصله دارد قرار دهيم و نقطه افست را اندازه گيري كنيمف

 .  روش كه در زير آمده پيدا كنيم٣نقطه تارگت را مي توان به  •

  

   اندازه گيری افست با يک طول    ۱‐ ۱۶

  . يافتن آن بوسيله وارد كردن فاصله افقي نقطه تارگت تا نقطه افست مي باشد
  
  
  
  
  
  
  
  
  

مت چپ يا راست نقطه تارگت قرار مي گيرد، مطمئن  هنگامي كه نقطه افست در س¥

شويد كه زاويه اي كه بوسيله خط اتصال نقطه افست به نقطه تارگت و خط اتصال نقطه 

  .  باشد٩٠°تارگت و ايستگاه تشكيل مي شود حداكثر 

 زماني كه نقطه افست در پشت يا روبروي نقطه تارگت قرار مي گيرد، نقطه افست را ¥

  .  نقطه تارگت و ايستگاه قرار دهيدروي خط اتصال

  روال کار

نقطه افست را نزديك نقطه تارگت تنظيم  ‐١

كرده و فاصله بين دو نقط را اندازه 

سپس منشور را روي نقطه افست . بگيريد

  . قرار دهيد

  نقطه تارگت

نقطه افست 

 )تارگت(



 
  ۷۸   گيري افستاندازه. ۱۷     

 ]DIST[به نقطه افست قراولروي كرده و  ‐٢

 بزنيد تا Measرا در اولين صفحه از مد 

نتايج  اندازه . اندازه گيري شروع شود

براي متوقف . گيري نمايش داده مي شوند

  .  را بزنيد]STOP[ساختن اندازه گيري 

٣‐ [OFFSET] مد را در صفحه سوم 

Meas بزنيد تا > Offset <ظاهر شود  . 

 . اطلاعات ايستگاه را وارد كنيد ‐٤

 وارد كردن اطلاعات ايستگاه ۱‐۱۲" ^

روال كار خواندن از مختصات هاي ثبت 

   ״شده 

 را انتخاب كرده و ״Dist / Offset״ ‐٥

[EDIT]موارد زير را وارد كنيد.  را بزنيد . 

فاصله افقي بين نقطه افست و نقطه  ) ١

  تارگت 

  جهت نقطه افست  ) ٢

   جهت نقطه افست ¥

   در سمت چپ نقطه تارگت : ←

   در سمت راست نقطه تارگت : →

   روبروي نقطه تارگت : ↓

   پشت نقطه تارگت : ↑

¥ [OBS] را بزنيد تا دوباره نقطه افست 

  . را قرائت كنيد

٦‐  [OK] را براي محاسبه و نمايش فاصله و

  . زاويه نقطه تارگت بزنيد



  ۷۹  اندازه گيري افست. ۱۷      

  

٧‐ [YES] را براي سوئيچ كردن بين مقادير 

 . فاصله و مختصات بكار ببريد
[XYZ]  را برای سوئيچ بين حالت نمايش

  . طول و مختصات بکار ببريد

¥  [NO]شت به طول و  را براي بازگ

  . زاويه قبلي بزنيد

 را [REC]براي ذخيره نتايج محاسبه،  ¥

  . بزنيد

 منوي – ذخيره اطلاعات ‐٢٠ ״ ^

Record ״   

   اندازه گيری افست زاويه ای    ۲‐ ۱۷

نقاط افست را براي نقطه : قراولروي جهت نقطه تارگت براي يافتن آن بوسيله زاويه حامل 

تا آنجا كه مي توانيد نقطه افست به نقطه . ن قرار دهيدتارگت در سمت راست يا چپ آ

  . فاصله از نقاط افست و زاويه افقي نقطه تارگت را اندازه بگيريد. تارگت نزديك باشد
  
  
  
  
  
  

  روال کار

نقاط افست را نزديك به نقطه تارگت  ‐١

مطمئن شويد كه فاصله ( تنظيم كنيد 

ايستگاه تا نقطه تارگت و ارتفاع نقاط 

، سپس  )يكي استو افست تارگت 

نقطه افست 

 )تارگت(

نقطه افست 

 )تارگت(

 ايستگاه

 نقطه تارگت



 
  ۸۰   گيري افستاندازه. ۱۷     

نقاط افست را به عنوان تارگت بكار 

  . ببريد

 [DIST]راولروي كرده و قنقطه افست را  ‐٢

 براي Measرا در اولين صفحه مد 

نتايج        . شروع اندازه گيري بزنيد

براي . اندازه گيري نمايش داده مي شوند

 را [STOP]متوقف ساختن اندازه گيري 

 . بزنيد

٣‐ [OFFSET]ا در سومين صفحه  رMeas 

 .  ظاهر شود> Offset <بزنيد تا 

 . اطلاعات ايستگاه را وارد كنيد ‐٤

 وارد كردن اطلاعات ايستگاه ۱‐۱۲ ״ ^

 روال كار خواندن از اطلاعات –

   ״. مختصات هاي ثبت شده

 را ״Offset / Angle״، > Offset <در ‐٥

 . بزنيد
  
  
  
  
  

به دقت جهت نقطه تارگت را قراولروي  ‐٦

طول و زاويه نقطه .  را بزنيد[OK]و كرده 

 . تارگت نمايش داده مي شود

 را براي [YES]بعد از پايان اندازه گيري،  ‐٧

 .  بزنيد> Offset <بازگشت به 



  ۸۱  اندازه گيري افست. ۱۷      

  

   افست دو فاصله ای    ۳‐ ۱۷

  . اندازه گيري فاصله بين دو نقطه تارگت و دو نقطه افست

يك خط مستقيم از نقطه تارگت مستقر بر روي ) اولين و دومين تارگت ( را دو نقطه افست

سپس فاصله بين دو تارگت را وارد كنيد تا . تارگت اول و تارگت دوم را قرائت كنيد. كنيد

  . نقطه تارگت پيدا شد

كه بصورت  ) 2RT500(  نقطه اي ٢ وجود دارد كه براي آساني كار از تارگت امكاناين   ¥

 نقطه اي استفاده مي كنيد، ٢امي كه از تارگت هنگ: اختياري عرضه مي شود، استفاده كنيد 

  .  است۰برابر با  مطمئن شويد كه ثابت منشور

   ״ EDMتنظيمات .  تغير پارامترهاي دستگاه‐٢٤ ‐١ ״ ^
  
  
  
  
  

  . استفاده كنيم ) 2RT500( چگونه از تارگت دو نقطه اي 
  
  
  
  

  . نوك تارگت دو نقطه اي را بر روي نقطه تارگت مستقر كنيد  ¥

  . منشورها بايد بطرف دستگاه باشند  ¥

  . فاصله را از نقطه تارگت تا تارگت دوم اندازه بگيريد  ¥

  .   تغيير دهيد״ Sheet ״ را به رفلکتورنوع   ¥

  روال کار

تارگت اول و تارگت (دو نقطه افست  ‐١

را بر روي يك امتداد از نقطه ) دوم



 
  ۸۲   گيري افستاندازه. ۱۷     

تارگت قرار دهيد و نقاط افست را به 

  . كار ببريدعنوان تارگت ب

٢‐ [OFFSET] را در صفحه سوم مد 

Meas بزنيد تا > Offset <ظاهر شود  . 

. اطلاعات مربوط به ايستگاه را وارد كنيد -٣

 وارد كردن اطلاعات ‐١٢ ‐١ ״ ^

روال كار خواندن از نقاط ثبت . ايستگاه

  ״شده 

انتخاب  ”Offset <، “Offset/2D <در  -۴

 . کنيد

ه و اولين تارگت را قراولروي كرد -۵

[OBS]قرائت آغاز شده و .  را بزنيد

. نتايج اندازه گيري نمايش داده مي شود

[YES]2 ״.  را بزنيدnd target 

observation  ظاهر مي شود״  .  

 [OBS]تارگت دوم را قراولروي كرده و  ‐٦

نتايج اندازه گيري نمايش داده . را بزنيد

  .  را بزنيد[YES]دكمه . مي شود

فاصل بين تارگت دوم و نقطه تارگت را  ‐٧

مختصات نقطه . را بزنيد}↵{وارد كرده و 

 . تارگت نمايش داه مي شود

٨‐ [YES]را بزنيد  .<Offset> دوباره ظاهر 

 . مي شود

 مد زده شود، [HVD] هنگامي كه ¥

 S و ZA و HARنمايش از مختصاتي به 

  . تغيير داده مي شود



 

 

     ۱۸ .MLM  ۸۳  

MLMري طول مايل، افق و زاويه افق از يك تارگت تا يك تارگت  را مي توان براي اندازه گي

  .بكار بردجاكردن دستگاه جاباست، بدون ) نقطه شروع ( ديگر كه تارگت اول رفرنس شده 

 اين امكان وجود دارد كه بتوان آخرين نقطه اندازه گيري شده را به نقطه شروع بعدي تغيير ¥

  . داد

  . صورت گراديان بين دو نقطه نشان داد نتايج اندازه گيري را مي توان ب¥

  
  
  
  
  
  
  
  
  
    نقطه يا بيشتر  ۲محاسبه فاصله بين   ۱‐ ۱۸

  روال کار

به سمت تارگت نقطه شروع قراولروي كنيد و  ‐١

 Meas را در اولين صفحه هر [DIST]دكمه 

مقدار اندازه . بزنيد تا اندازه گيري شروع شود

 را [STOP]. گيري شده نمايش داده مي شود

  . براي متوقف ساختن اندازه گيري بزنيد

 [MLM]به سمت نقطه دوم قراولروي كرده و  ‐٢

 براي شروع Meas مدرا در سومين صفحه از 

 : موارد زير نشان داده مي شوند . قرائت بزنيد

S : طول مايل بين نقطه شروع و دومين نقطه .  

H : طول افقي بين نقطه شروع و نقطه دوم .  

V : بين نقطه شروع و نقطه اختلاف ارتفاع 

  . دوم

 ايستگاه 

  (P1)نقطه شروع  



 
     ۱۸ .MLM  ۸۴  

تارگت بعدي را قراولروي كرده  ‐٣

.  را براي شروع قرائت بزنيد[MLM]و

طول مايل، صول افقي و اختلاف ارتفاع 

بين دو نقطه و نقطه شروع را به همين 

  . روش مي توان اندازه گرفت

 فشار داده مي شود، [%/S]هنگامي كه  ¥

بصورت گراديان ) S( نقطه ٢فاصله بين 

 را [OBS]. دو نقطه نمايش داده مي شود

  . براي قرائت مجدد نقطه شروع بزنيد

به سمت نقطه شروع قراولروي كرده و  ¥

[OBS]را بزنيد  .  

 زده مي شود، [MOVE] هنگامي كه ¥

آخرين تارگت اندازه گيري شده، نقطه 

شروع جديد براي انجام اندازه گيري    

  . مي شود

  " عتغيير نقطه شرو  " ۱۸ ‐۲^

٤‐ {ESC} را براي پايان MLMبزنيد  .  

 



      ۱۸ .MLM  ۸۵  

  
  تغيير نقطه شروع  ۲‐ ۱۸

  . امكان تغيير آخرين نقطه اندازه گيري شده به نقطه شروع بعدي وجود دارد
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  روال کار

 تا ١نقطه شروع تارگت را همانند مراحل  ‐١

  .  در قسمت قبلي قرائت كنيد٣

 [MOVE]پس از اندازه گيري تارگت ها،  ‐٢

 .  را بزنيد[YES]. را بزنيد

آخرين تارگت انداره گيري شده به نقطه  ‐٣

 . شروع تغيير مي يابد

 را در ٣ تا ٢ مراحل [MLM]براي انجام 

 ٢ اندازه گيري طول بين ١٨ ‐١ ״قسمت 

 .  نقطه انجام دهيد٢تا بيش از 

  )P1( نقطه شروع 

  نقطه شروع جديد

 ايستگاه



 

 

  ۸۶  محاسبه مساحت سطح. ۱۹     

کردن  مختصات  نقطه يا بيشتر را با وارد ۳شما می توانيد مساحت يک سطح تشکيل شده از 

  . نقاط محاسبه نماييد

  خروجی            ورودی

  S: مساحت سطح      : مختصات های 

P1(N1,E1)  
P2(N2,E2) 
P3(N3,E3) 

  
  
  
  
  
  
  
  
  نقطه۳۰ تا ۳تعداد نقاط برای محاسبه مساحت بين  •

محاسبه مساحت توسط قرائت نقاط روی خط تشکيل دهنده سطح بسته و يا استفاده از  •

 . بت شده اند، قابل انجام استنقاطی که قبلا ث

  . اگر دو نقطه يا کمتر برای محاسبه مساحت بکار رود يک خطا رخ خواهد داد  

بر روی يک سطح بسته و بصورت )  يا فراخوانی شده(مطمئن شويد که نقاط قرائت شده 

، ۴ ،۵ و ۵، ۴، ۳، ۲، ۱برای مثال، سطوحی که با نقاط . ساعتگرد يا پادساعتگرد قرار دارند

  .  مشخص می شوند دارای  يک شکل خواهند بود۱، ۲، ۳

  . اگر نقاط با ترتيب صحيح وارد نشوند، مساحت اشتباه محاسبه می شود

  

  محاسبه مساحت سطح بوسيله قرائت نقاطروال کار 

  

 .  اختصاص دهيدMeas را به صفحه هر  [AREA]كليد  ‐١
  ״هاكليدبه  اختصاص دادن توابع ‐٢٤ ‐٢ ״

٢‐ [AREA]ا براي شروع محاسبه سطح انتخاب كنيد ر . 



  ۸۷  محاسبه مساحت سطح. ۱۹      

به سمت نقطه اول قراولروي كرده و  ‐٣

[MEAS]را بزنيد  .[OBS] را براي 

مقدار اندازه گيري . شروع قرائت بزنيد

 . شده نشان داده مي شود

 زده مي شود، [READ]هنگامي كه  •

مي توان از مختصات هاي ثبت شده 

  . براي محاسبه جاري استفاده نمود
ال كار محاسبه مساحت سطح با  رو״^

   ״خواندن مختصات نقاط

 اجازه مي دهد تا [READ]تابع  •

تمام اطلاعات ثبت شده با هم 

 . محاسبه شوند

 احتياج دارد تا هر نقطه [OBS]تابع  •

بصورت جداگانه براي محاسبه 

  . قرائت شود

٤‐  [OK] را ١ را بزنيد تا بتوانيد مقدار نقطه 

 .  وارد كنيد״ pt. 01 ״در
 
 
 
 را تا زمانيكه تمام نقاط ٤ و ٣مراحل  ‐٥

نقاط . اندازه گيري شده اند، تكرار كنيد

عقربه  روي يك سطح بسته در جهت

هاي ساعت و يا خلاف آن قرائت مي 

  . شوند



 
  ۸۸  ه مساحت سطحمحاسب. ۱۹     

 
٦‐ [CALC] را براي نمايش سطح محاسبه 

  .شده بزنيد

  

 
براي خروج از محاسبه مساحت و  ‐٧

 را [OK] دكمه Measبازگشت به مد 

 . دبزني
   محاسبه مساحت سطح با استفاده از خواندن مختصاتروال کار 

  
 روال كار محاسبه مساحت سطح با ״ ^ -١

   ״٢ و ١استفاده از قرائت نقاط مرحله 

٢‐ [READ] را بزنيد تا ليست اطلاعات 

  . مختصاتي ظاهر شود

Pt : اطلاعات مختصاتي كه در حافظه

  . اطلاعات معلوم ذخيره شده اند

Crd/stn.  : اطلاعات مختصاتي ذخيره

               ״ جستجوي مختصات Job ״شده در

 اولين نقطه در ليست را انتخاب كرده و  ‐٣

  .  را بزنيد}↵{

 خواهد pt. 01مختصات اولين نقطه، 

  . شد

 را تا زمانيكه تمام نقاط خوانده ٤ تا ٢مراحل  ‐٤

نقاط روي سطح بسته در جهت . شود تكرار كنيد

. لاف آن قرائت مي شودعقربه هاي ساعت يا خ

بعد از اينكه تمام نقاط معلوم لازم براي محاسبه 

  .  نشان داده مي شود[CALC]سطح قرائت شوند، 



  ۸۹  محاسبه مساحت سطح. ۱۹      

٥‐ [CALC] را براي مشاهده مساحت 

   .محاسبه شده بزنيد

براي خروج از محاسبه سطح و بازگشت  ‐٦

  .  را بزنيد[OK] دكمه Measبه هر 

  
 ٢ در صفحه [MENU]محاسبه مساحت را با فشار كليد  همچنين اين امكان مجدد دارد تا ¥

  لازم نيست״ Area calc ״در اين صورت اختصاص كليد به .  انجام دهيدMeas مد



 

 

  RECORD  ۹۰ منوي‐ذخيره اطلاعات.۲۰     

، اطلاعـات   )فاصله، زاويه و مختصات   ( شما مي توانيد اطلاعات اندازه گيري        Recordدر منوي   

  .  جاري ذخيره كنيدJOBنقاط ايستگاهي و توضيحات را در 

  ”JOBحذف يك / انتخاب . ۲۱“^

 .  نقطه را مي توان در حافظه داخلي دستگاه ذخيره كرد۱۰۰۰۰در مجموع  •

 .  قرار گيرندJOBنقاط با شماره تكراري نمي توانند در يك  •

  ذخيره اطلاعات ايستگاهها  ۱‐ ۲۰

  .  جاري ذخيره نمودJOBاطلاعات مربوط به يك ايستگاه را مي توان در 

مختصات ايستگاه، شماره نقطه، ارتفاع دستگاه، :خيره نمود عبارتند از مواردي كه مي توان ذ •

كدها، اپراتور تاريخ، زمان، وضع هوا، باد، درجه حرارت، فشار هوا  و ضريب تصحيح 

 . اتمسفر

 جاري ذخيره نشود از اطلاعاتي كه قبلاً ذخيره شده استفاده JOBاگر اطلاعات ايستگاه در  •

 . مي شود

  روال کار

 را در سومين صفحه از مد [REC]دكمه  ‐ ۱

Meas بزنيد تا <REC>ظاهر شود  .  

  .  جاري ظاهر مي شودJOBنام  •

۲ ‐ "Stn   data" را انتخاب كنيد .  

[READ] • را انتحاب كنيد تا از يك 

  . مختصات ثبت شده استفاده نماييد

وارد كردن اطلاعات ايستگاه و روال  ۱‐۱۲ "^

  "دهكار خواندن از مختصات هاي ثبت ش

۳ ‐ [EDIT]را بزنيد و موارد زير را تنظيم كنيد  .  

  مختصات ايستگاه  ) ۱(

   شماره نقطه  ) ۲(

   ارتفاع دستگاه  ) ۳(

   كدها  ) ۴(



  RECORD  ۹۱ منوي‐ذخيره اطلاعات.۲۰      

   نام اپراتور  ) ۵(

  تاريخ   ) ۶(

   زمان  ) ۷(

   وضعيت هوا  ) ۸(

   باد  ) ۹(

   درجه حرارت  ) ۱۰(

   فشار هوا  ) ۱۱(

   ضريب تصحيح اتمسفر ) ۱۲(

  مي [↑] [↓]/ هنگام ورود كد، با استفاده از •

  .  استفاده كنيدتوانيد از كدهاي ثبت شده

براي تنظيم ضريب تصحيح اتمسفر به  •

0ppmد، كلي [0PPM]درجه .  را بزنيد

حرارت و فشار هوا مقادير پيش فرض خود 

  . را پيدا مي كنند

 [OK]اطلاعات وارد شده را كنترل كـرده و          ‐۴

  . را بزنيد

 {ESC} دكمـه    <REC> براي بازگشت به     ‐۵

  . را بزنيد

  
  . ک هر بار يکی به آخرين عدد وارد شده اضافه می کند به صورت اتوماتيSETدستگاه 

  )عدد و حرف. ( می باشد۱۴حداکثر اندازه شماره نقطه 

 999 .9999 تا – 999 .9999محدوده  اندازه ارتفاع تارگت بين 

 snow و Clear ،cloudy ،light rain ،heavy rain: انتخابهای هوا 

 calm ،gentle ،light ،strong ،very strong: انتخابهای باد 

   درجه سانتيگراد°60 تا 30-: محدود درجه حرارت 

  (mmHg)1050 تا 375، (hPa)1400 تا 500: محدوده فشار هوا 

  499 تا ppm : (-499(محدوده ضريب تصحيح اتمسفريک 



 
  RECORD  ۹۲ منوي‐ذخيره اطلاعات.۲۰     

  ذخيره اطلاعات اندازه گيري زاويه  ۲‐ ۲۰

  .جاري ذخيره نمود Jobاطلاعات مربوط به اندازه گيري زاويه را مي توان در 

گيري زاويه را يه  عمل ذخيره اطلاعات اندازه[AUTO]ساده تر است تا با استفاده از  •

 .صورت خودكار انجام دهيم

  روال کار

۱. [REC]  در سومين صفحه مد Meas بزنيد تا <REC> 

 .نمايش داده شود

۲. "Angle data " را انتخاب كرده و نقطه اي را كه مي

  . قراولروي نماييد خواهيد ذخيره كنيد،

 .مقدار اندازه گيري زاويه در همان نمايش داده مي شود

۳. [REC] و سپس [OK]گزينه هاي زير را تنظيم .  را بزنيد

 .كنيد

  شماره نقطه )۱(

 ارتفاع تارگت )۲(

 كد )۳(

 . را بزنيد[OK]اطلاعات ورودي را كنترل و  .۴

براي اندازه گيري، نقطه بعدي را قراولروي كرده و مراحل  .۵

 .رار كنيد را تك۴ و ۳

 [AUTO] براي اندازه گيري زاويه و ذخيره اتوماتيم آن، •

 براي زماني مناسب است كه شماره [AUTO]. را بزنيد

  . كد و ارتفاع تارگت تنظيم نمي شوند نقطه،

• [OFFSET] را براي اندازه گيري افست در مد Meas 

  .بكار ببريد

۶. {ESC} را براي خارج شدن از اندازه گيري و بازگشت به 

<REC>بزنيد .  



  RECORD  ۹۳ منوي‐ذخيره اطلاعات.۲۰      

  

  ذخيره اطلاعات طوليابي  ۳‐۲۰

  . جاري ذخيره نمودJobاطلاعات طوليابي را مي توان در 

  روال کار

۱. [DIST] را در اولين صفحه از مد MEAS 

 .بزنيد تا بتوانيد طوليابي را انجام دهيد

  " اندازه گيري طول و زاويه۱‐۱۱ " ^

۲. [REC] را در سومين صفحه از مد Meas 

 Dist. "شود نمايش داده مي<REC> .بزنيد

data "را براي نمايش نتايج انتخاب كنيد. 

۳. [REC] و سپس [EDIT]را بزنيد و گزينه -

 .هاي زير را تنظيم كنيد

  شماره نقطه )۱(

 ارتفاع تارگت )۲(

 كد )۳(

 را [OK]اطلاعات ورودي را كنترل كرده و  .۴

 .بزنيد

براي ادامه اندازه گيري نقطه بعدي را  .۵

 ۳ را بزنيد و مراحل [DIST] قراولروي كرده،

 . را تكرار كنيد۴و 

۶. {ESC} را براي خروج از اندازه گيري و 

 . بزنيد<REC>بازگشت به 

هنگامي كه نقطه با شماره تكراري  •

 شود، اطلاعات بازنويسي شدهبازنويسي مي

 .پاك مي شوند

 
 ره مجددتا از ذخيشود  ديگر نمايش داده نمي[REC]شود، يك بار كه اطلاعات ذخيره مي •

 .جلوگيري شود



 
  RECORD  ۹۴ منوي‐ذخيره اطلاعات.۲۰     

  

  ذخيره اطلاعات مختصاتي  ۴‐۲۰

 . جاري ذخيره نمودJobاطلاعات مختصاتي را مي توان در 

  روال کار

 Measاندازه گيري مختصات را در مد  .۱

 .انجام دهيد

  " اندازه گيري مختصات‐۱۲ " ^

۲. [REC] را در سومين صفحه مد Meas 

 Coord. " ظاهر شود<REC>بزنيد تا 

data"را براي نمايش نتايج بزنيد . 

۳. [REC] و سپس [EDIT]گزينه .  را بزنيد

 .هاي زير را تنظيم كنيد
  شماره نقطه )۱(

 ارتفاع تارگت )۲(

 كد )۳(

 را [OK]اطلاعات ورودي كنترل كرده و  .۴

 .بزنيد

 نقطه بعدي را  براي ادامه اندازه گيري، .۵

 ۳ را بزنيد و مراحل [OK]قراولروي كرده، 

 . را تكرار نماييد۴و 

۶. {ESC} را براي خروج از اندازه گيري و 

  . بزنيد<REC>بازگشت به 



  RECORD  ۹۵ منوي‐ذخيره اطلاعات.۲۰      

  

  ذخيره اطلاعات طول و مختصات  ۵‐ ۲۰

  . جاري ذخيره كردJobاطلاعات طوليابي و مختصات را مي توان همزمان در 

 .هر دو نوع اطلاعات با يك شماره نقطه ذخيره مي شوند •

 شود ميابتدا اطلاعات طوليابي و سپس اطلاعات مختصاتي ذخيره •

  روال کار

۱. [REC] را در سومين صفحه از مد Meas 

 . نمايش داده شود<REC>بزنيد تا 

۲. "Dist+Coord data " را براي نمايش

<REC/DIST+C>بزنيد . 

 را براي [OBS]نقطه را قراولروي كرده و  .۳

نتايج اندازه . شروع اندازه گيري بزنيد

 .شودگيري نمايش داده مي

۴. [REC] وسپس [EDIT] گزينه . بزنيد را

 .هاي زير را تنظيم كنيد
  شماره نقطه )۴(

 ارتفاع تارگت )۵(

 كد )۶(

 [OK]اطلاعات ورودي را كنترل كرده و  .۵

 .را بزنيد

۶. {ESC} را براي خروج از اندازه گيري و 

  . بزنيد<REC>بازگشت به 



 
  RECORD  ۹۶ منوي‐ذخيره اطلاعات.۲۰     

  

  ذخيره توضيحات  ۶‐ ۲۰

  . را توضيح مي دهدJobاين بخش نحوه ذخيره توضيحات را در يك 

  روال کار

۱. [REC] را در سومين صفحه از مد Meas 

" Note. " نمايش داده شود<REC>بزنيد تا 

  .را انتخاب كنيد

۲. [EDIT]رابزنيد و توضيحات را وارد كنيد . 

 را براي [OK] پس از وارد كردن توضيحات، .۳

 . بزنيد<REC>بازگشت به 

  
  . كاراكتر۶۰: حداكثر تعداد حروف يك توضيح 

  

  Jobمشاهده اطلاعات   ۷‐ ۲۰

  . را بتوان مشاهده كردJobاين امكان فراهم است تا اطلاعات مربوط به يك 

 اما توضيحات را  همچنين امكان جستجوي يك نقطه بر اساس شماره نقطه موجود است، •

 .توان جستجو كردنمي

 .باشندقابل مشاهده نمي  منتقل شده اند،SETنقاط معلومي كه از يك دستگاه خارجي به  •

  روال کار

  

۱. [REC] را در سومين صفحه از مد Meas 

 . ظاهر شود<REC>بزنيد تا 

"View " را براي نمايش نقاط ذخيره شده

  .انتخاي كنيد



  RECORD  ۹۷ منوي‐ذخيره اطلاعات.۲۰      

 
براي مشاهده جزئيات يك نقطه آنرا انتخاب  .۲

. شودجزئيات نمايش داده مي.  را بزنيد{↵}و 

-باصفحه شامل اطلاعات طوليابي مياولين 

 شد

 . را بزنيد[PREV]براي نمايش نقطه قبلي  •

 . را بزنيد[NEXT]براي نمايش بعدي  •

ديگر (براي حركت بين صفحات اطلاعات  •

 را [P..↓↑]) نقاط مربوط به يك نقطه

}بزنيد و با استفاده از  } و {  بين {

 .صفحات حركت كنيد

• [TOP] را براي نمايش اولين نقطه بكار 

 .ببريد

• [LAST] را براي نمايش آخرين نقطه بكار 

 .ببريد

راي جستجوي يك شماره نقطه، ب •

[SRCH] را فشار دهيد و سپس جلوي 

"Pt.No "شماره نقطه را وارد كنيد. 

۳. {ESC} را براي خارج شدن از صفحه 

. جزئيات و بازگشت به ليست نقاط بزنيد

 را {ESC} دوباره <REC>براي بازگشت به 

 .بزنيد

  
 نقطه جديدتر را SET شند، جاري باJobاگر بيش از دو نقطه داراي نامهاي يكساني در  •

 .كندپيدا مي



 

 

  JOB  ۹۸حذف يك/انتخاب. ۲۱     

 
  JOBانتخاب يک   ۱‐ ۲۱

   جستجوي مختصاتJOB جاري و JOBانتخاب 

 از كارخانه خريده SETهنگامي كه دستگاه .  وجود داردJOB ۱۰در مجموع  •

  .  انتخاب شده است JOB1مي شود،

شما مي .  مي باشدJOB10 تا JOB1 ها بصورت پيش فرض از JOBنام  •

  . را تغيير دهيدها  JOBد نام هر يك از تواني

  

 JOB جاري:  

ات ها در صنتايج اندازه گيري اطلاعات، ايستگاهها، نقاط معلوم، توضيحات و مخت

JOBجاري ذخيره مي شوند  .  

  "حذف نقاط معلوم/  ثبت ۲۲‐۱": معلومطثبت نام نقا ^

 JOB جستجوي مختصات:  

شند، مي توان توسط اندازه گيري اب JOB نقاط ثبت شده اي كه در داخل اين

  .  و پياده سازي مورد استفاده قرار داردترفيعمختصات، 

  JOBروال کار انتخاب 

  . را انتخاب كنيد  Memory،JOBاز مد ‐۱

۲‐"JOB Selection"را انتخاب كنيد  .

<JOB Selection>ظاهر خواهد شد  .  

• JOB را مي توان با كليدهاي 

{ }/{    . نيز انتخاب كرد{

۳‐ [LIST]را بزنيد   

عددهايی که در سمت راست هر  •

JOB قرار دارند نشان دهنده تعداد 

 .  می باشندJOBاطلاعات مربوط به 



  JOB  ۹۹حذف يك/انتخاب. ۲۱      

 بدين معنی است که اطلاعات ”*“ •

JOBتخليه نشده است  . 

۴‐  JOB را {↵} مورد نظر را انتخاب كرده و 

  صفحه .  جاري انتخاب شودJOBبزنيد تا 

< JOB selection>وباره ظاهر خواهد  د

  . شد

۵‐ [LIST]را بزنيد  .<Coord search JOB 

  . ظاهر مي شود<

۶‐  JOB را {↵} مورد نظر را انتخاب كرده و 

 جستجوي مختصات انتخاب JOBبزنيد تا 

  . شود

  
  .  ها در دو صفحه خواهد بودJOBليست نام 

  

  JOBكار وارد كردن نام روال کار 

۱‐” JOB ” را از مدMemoryنتخاب كنيد ا .  

۲‐ JOBمورد نظر را انتخاب كنيد  .  

  JOBروال كار انتخاب ^

۳‐”JOB name edit ”نام . را انتخاب كنيد

  صفحه .  را بزنيد{↵}جديد را وارد كرده و 

< JOB>دوباره ظاهر خواهد شد  .  

  
  )حرف و عدد(JOB :۱۲حداكثر اندازه نام 



 
  JOB  ۱۰۰حذف يك/انتخاب. ۲۱     

  

  JOBحذف يک   ۲‐ ۲۱

  
 JOBهنگامی که .  را حذف نمودJOBا اطلاعات مربوط به يک اين امکان فراهم است ت

  . حذف شد، نام آن به نام پيش فرض تغيير می کند

  
، قابل حذف )*دارای يک علامت( که اطلاعات آن تخليه نشده است JOBيک  •

 . نيست

  روال کار

۱‐ “JOB” را از مد Memoryانتخاب کنيد  .

  

۲‐ “Job deletion”نام .  را انتخاب کنيد

JOBشوند ها در يک جدول ظاهر می . 

عددهايی که در سمت راست هر  •

JOB قرار دارند نشان دهنده تعداد 

 .  می شودJOBاطلاعات مربوط به 

  

  

۳‐ JOB را بزنيد{↵} را انتخاب کرده و  . 
 
 
۴‐ [YES]اطلاعات داخل .  را بزنيدJOB 

 JOB>انتخاب شده حذف شده و 

deletion>ظاهر می شود  .  

  



 

 

  ۱۰۱  حذف اطلاعات/ثبت. ۲۲     

  ف نقاط معلومثبت و حذ  ۱‐ ۲۲

 جاري را ثبت و يا حذف JOBاطلاعات مختصاتي نقاط معلوم در تا اين امكان فراهم است 

 ،Back sightاطلاعات مختصاتي را كه ثبت شده اند مي توان به عنوان ايستگاه، ايستگاه . كنيم

  . نقطه معلوم و اطلاعات مختصاتي پياده سازي بكار برد

 .  ها فراهم استJOBات، شامل اطلاعات موجود در  مختص۱۰۰۰۰امكان ذخيره سازي  •

ورود از طريق صفحه كليد و ورود از طريق دستگاه : دو روش براي ثبت وجود دارد •

 .خارجي

  " اختياريتجهيزات ۲‐۲۷"كابل هاي ارتباطي  ^

   و توضيح دستورات" سوكياSDRارتباط با فيلدبوك "فرمت خروجي و دستورات  ^

همچنين، هنگام ورود . اط تكراري نمي توان استفاده كرد شماره نقز اJOBدر يك  •

 تكراري بودن شماره نقاط را SETم براي يك دستگاه خارجي، دستگاه واطلاعات معل

  . چك نمي كند

درداخل . تنظيمات مربوط به ارتباط دستگاه با كامپيوتر براي نقاط معلوم همانند قبل است •

<Known data> ،"Comms setup"كنيد را انتخاب  .  

مقدار ورودي بايستي بر اسـاس  .  انتخاب شده است  "inch"هنگامي كه واحد طول دستگاه       

  . فوت باشد

  استفاده از كليدها براي ثبت اطلاعات مختصاتي نقاط معلومروال کار 

  .  را انتخاب كنيد"Momory ،"known dataدر  ‐۱

 .  جاري نمايش داده مي شودJOBنام  •

۲‐" key in coordinate" را انتخاب و مختصات 

  . نقطه معلوم و شماره نقطه آنرا وارد كنيد

.  را بزنيد{↵}بعد از تنظيم اطلاعات، دكمه  ‐۳

 جاري ذخيره شده و صفحه JOBمختصات در 

 دوباره نمايش داده مي ۲نمايش در مرحله 

  . شود



 
  ۱۰۲  حذف اطلاعات/ثبت. ۲۲     

ورود باقي اطلاعات مختصاتي نقاط را ادامه        ‐۴

  . دهيد

ام مختصات ها، كليد بعد از ثبت تم ‐۵

{ESC} را بزنيد تا <Known Data>  ظاهر

  . شود

  ورود اطلاعات مختصاتي نقاط معلوم از يك دستگاه خارجيروال کار 

 و كامپيوتر را به يكديگر متصل SETدستگاه ‐۱

   .كنيد

۲‐<Known Data , Memory>را انتخاب كنيد  .  

 .  جاري ظاهر مي شودJOBنام  •

۳‐" Comms Input"را انتخاب كنيد  .  

انتقال اطلاعات از كامپيوتر شروع مي شود و 

تعداد ركوردهاي دريافت شده نمايش داده مي 

  . شود

هنگامي كه انتقال اطلاعات اتمام يافت 

<Known Data>ظاهر مي شود  .  

 را مي توان براي متوقف كردن {ESC}دكمه  •

  . ورود اطلاعات بكار برد

  .  ادامه دهيدورود باقي نقاط معلوم را ‐۴

پس از اينكه ثبت اطلاعات كامل شد كليد  ‐۵

{ESC} را براي ورود <Known Data>بزنيد  .  

  حذف اطلاعات مختصاتيروال کار 

 را انتخـاب  <Known Data , Memory>در  ‐۱

  . كنيد



  ۱۰۳  حذف اطلاعات/ثبت. ۲۲      

را جهت نمايش ليست ” Deletion“ گزينة  ‐۲

  . نقاط انتخاب كنيد

  .  را بزنيد{↵}شماره نقطه مورد نظر را انتخاب و  ‐۳

•  [↑↓. . P] را فشار داده و بعد كليدهاي 

{ }/{   را براي حركت از يك صفحه به {

  . صفحه ديگر بكار ببريد

 را براي نمايش بالاترين نقطه در [TOP]كليد  •

  . ليست فشار دهيد

براي نمايش آخرين نقطه داخل ليست از دكمه  •

[LAST]استفاده كنيد  .  

تجو نقاط بكار  را براي جس[SRCH]دكمه  •

وارد ” Pt. NO“شماره نقطه را بعد از . ببريد

  . كنيد

اگر تعداد نقاط زياد باشد، عمل جستجو زمان 

  . ر خواهد بوديگ

 [DEL]براي حذف نقطة انتخاب شده دكمه  ‐۴

 . را بزنيد

  .  استفاده كنيد[PREV]براي ديدن اطلاعات قبلي از  •

  . كنيد استفاده [NEXT]براي ديدن اطلاعات بعدي از  •

  .  را بزنيد{ESC} دكمه <Known data>براي بازگشت به  ‐۵

  كردن تمام اطلاعات مختصاتي در يك لحظهحذف روال کار 

۱‐”Known data ” را از مدMemory انتخاب 

   .كنيد

۲‐”Clear ” را بزنيد{↵}را انتخاب و دكمه  .  

۳‐[YES]صـفحه  .  را بزنيد<Known Data> 

  . دوباره ظاهر مي شود



 
  ۱۰۴  حذف اطلاعات/ثبت. ۲۲     

  مشاهده نقاط معلوم  ۲‐ ۲۲

  .  جاري را مشاهده نمائيدJOBاتي در يك ص اطلاعات مختهاين امكان وجود دارد تا كلي

  روال کار

۱‐"Known data" را از مد Memory انتخاب 

  . كنيد

  .  جاري ظاهر مي شودJOBنام  •

۲‐"view"ليست شماره ظاهر .  را انتخاب كنيد

  . مي شود

 خواهيد مشاهده شماره نقطه اي را كه مي‐۳

.  را بزنيد{↵}كنيد انتخاب كرده و دكمه 

  . مختصات نقطه انتخاب شده ظاهر مي شود

 را {ESC}براي بازگشت به ليست نقاط دكمه ‐۴

  . بزنيد

  حذف كدها / ثبت   ۳‐ ۲۲

  

همچنين شما مي توانيد از . كاربر قادر خواهد بود تا كدها را در حافظه ذخيره نمايد

 حافظه هنگام ثبت اطلاعات ايستگاه و اطلاعات قرائت استفاده كدهاي ثبت شده در

  . نماييد

  

   وارد كردن كدهاروال کار

  .  را انتخاب كنيدMemory ،Codesاز مد ‐۱

۲‐"Key in code"كد مورد .  را انتخاب كنيد

كد ذخيره .  را بزنيد{↵}نظر را وارد كرده و 

  .  ظاهر خواهد شد<code>شده و صفحه 
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 )حرف و عدد (۱۶: ر اندازه كد حداكث •

 ۴۰: حداكثر تعداد كدهاي ثبت شده  •

  

   حذف كدهاروال کار

۱‐”Code ” را از مدMemoryانتخاب كنيد  .  

۲‐”Deletion ”  ليست كـدها   . را انتخاب كنيد

  . ظاهر مي شود

  

  

 را [DEL]كد مورد نظر را انتخاب و دكمـه      ‐۳

  . كد مورد نظر حذف مي شود. بزنيد

۴‐{ESC} را بزنيد تا ليست كدها ظاهر شود .  

  
 را بزنيد، تمام كـدهاي ثبـت   [YES]را انتخاب كنيد و ” CLEAR LIST “۲اگر در مرحله 

  . شده حذف مي شوند

  

   مشاهده کدها  ۴‐ ۲۲

  

۱‐ “Code ” را از مدMemoryانتخاب كنيد  .  

۲‐ “Code view ”ليست كد . را انتخاب كنيد

  . ظاهر مي شود

  

  

ــراي با ‐۳ ــه ب  {ESC} از <Code>زگــشت ب

  . استفاده كنيد
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  . را به كامپيوتر يا پرينتر منتقل نمودJoBاين امكان فراهم است تا اطلاعات داخل يك 

  " تجهيزات اختياري۲‐۲۷" كابلهاي ارتباطي ^

   و توضيح دستورات" سوكياSDRارتباط با فيلدبوك "فرمت خروجي و دستورات  ^

 اطلاعات نقاط معلوم، توضيحات و اطلاعات  ت ايستگاه،نتايج اندازه گيري، اطلاعا •

 .توان به دستگاه خروجي منتقل نمودمختصاتي را مي

 .توان تخليه كرداطلاعاتي را كه از يك دستگاه خارجي وارد كامپيوتر شده است، نمي •

.  انجام دادJobتوان در منوي  و دستگاه خارجي را ميSETتنظيمات مربوط به ارتباط بين  •

"Comms Setup " را در<JOB>انتخاب كنيد . 

 .هر دو خاموش هستند  و پرينتر ،SETمطمئن شويد هنگام اتصال  •

  احتياط 

اطلاعات برحسب فوت  به عنوان واحد طول انتخاب شده است،" inch"هنگامي كه 

  .شودتخيله مي

  روال کار

۱. SETو كامپيوتر را به هم متصل كنيد .  

۲. "Job " را از مدMemoryتخاب كنيد ان. 

۳. "Comms setup " را براي نمايش ليست

Jobانتخاب كنيد . 

۴. Job را بزنيد{↵} مورد نظر انتخاب كرده و . 

"Out " در سمتJobشما .  ظاهر مي شود

  .توانيد انتخاب كنيد را ميJobهر تعداد 

 . تا كنون استJobبه معناي تخليه نشدن " *" •

۵. [OK]را بزنيد .  
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.  بزنيد{↵}ده و فرمت خروجي را انتخاب كر .۶

كه هنگامي . شودتخليه اطلاعات آغاز مي

 Jobعمليات كامل شد، صفحه فهرست 

 در اينصورت، .شوددوباره نمايش داده مي

 . ها وجود داردJobامكان تخليه ساير 
  

  .انتخاب شود، خروجي بر روي پرينتر خواهد بود" Printed ouput"هنگامي كه 
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ستگاه و چگونگي تغيير تنظيمات و انجام مراحل اوليه را بيان اين بخش پارامترهاي تنظيم د

  . كند مي

  تغيير گزينه هاي دستگاه   ۱‐ ۲۴

  .  استشده بيان  ،Meas و حالتهاي تنظيم در گزينه EDMدر زير تنظيمات 

  . گيري قابل تغيير است هر قسمت با توجه به طريقه اندازه

 .  تنظيمات كارخانه مي باشد*منظور از  •

 ): ورودي محدودهها و تنظيم گزينه (EDMيمات تنظ •

  .  را انتخاب كنيدMeas،  [EDM] از مد در دومين صفحه

  

  

  

  

  

  

  

  

• [EDIT] : گزينه ها را تغيير مي دهد .  

• [0ppm] : تصحيح اتمسفريك كه بصورت پيش فرض با توجه به دما و فشار صفر است .  

ه توسط كاربر وارد مي شود تنظيم مي فاكتور تصحيح  اتمسفريك با توجه به دما و فشار ك •

  . گردد

  . البته فاكتور تصحيح اتمسفريك مستقيما قابل وارد كردن است

Mode) حالت اندازه گيري طول : (Fine “r”*, Fine AVG (Setting: 1 to 9 times),  

Fine “s”, Rapid “r”, Rapid “s”, Tracking  
Reflector : Prism*/Sheet  

PC) 30-  (99 تا 99- ) :ثابت منشور*(  
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Temp) دما :(-60 تا 30°C) 15*(  

  1050mmHg(760*) تا 1400hPa(1013*)،  300 تا 500: فشار هوا 

   ppm) 0 (499 تا 499-): فاكتور تصحيح  اتمسفريك*(  

  فاكتور تصحيح اتمسفريك   

ر محيطهاي اما سرعت نور د. انجام مي دهدگيري را از طريق امواج نوري  اندازه، SETدستگاه 

  . متفاوت با توجه به شاخص انكسار در اتمسفر متغير است

  . اين شاخص انكسار مطابق دما و فشار هوا تغيير پذير است

براي تعيين فاكتور تصحيح اتمسفريك با دقت بالا بايد ميانگين دما و فشار هوا در  •

  . گيري محاسبه و وارد شود زمان اندازه

  . كند يح اتمسفريك با تغيير ارتفاع بين دو نقطه تغيير ميبايد دقت داشت كه فاكتور تصح

 به هنگام توليد بصورت پيش فرض روي صفر و فشار SET در دستگاه اين فاكتور •

  .  قرار داردC°15 و دما روي 1013hPaهوا روي 

با وارد كردن دما و فشار، فاكتور  تصحيح اتمسفريك محاسبه شده و در حافظه  •

  . دگرد دستگاه ذخيره مي

  . گردد فاكتور تصحيح اتمسفريك با استفاده از فرمول زير محاسبه مي

0.2904 x فشار هوا (hPa) 

1 + 0.003661 x دماي هوا (°C) 
ppm = 

  .  را روي صفر تنظيم كنيدppmچنانچه تصحيح هوا لازم نباشد 

  :تصحيح ثابت منشور  

  . دباش هر رفلكتور منعكس كننده داراي ثابت بخصوص خود مي

  . ميزان تصحيح ثابت منشور را تنظيم كنيد

 . هايي از منشورهاي سوكيا و ثابت آنها آمده است در ادامه نمونه •
 
  

  

 0mm(CP01=ثابت40mm(AP01  )=ثابت30mm (AP01S+AP01 )= ثابت ( 

 0=مقدار تصحيح 40-=مقدار تصحيح 30-=مقدار تصحيح 
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  ) ورودي محدودهها و تنظيم گزينه( Configمد تنظيمات در   •

  .  را انتخاب كنيد”Config، “Obs. Condition د مدر

  

  

  

  

  

  

  

  

Dist mode : Sdist*, Hdist, Vdist 

Tilt Crn )جبران كننده انحراف زاويه(: YES*(H,V), YES (V), NO 

Coll. Crn )تصحيح كليماسيون( : YES*,No  

C&R Crn.  :No*,K=0. 142,K=0. 20 

V index :  Auto*, Manual 

H index : Auto*, Manual 

Obs. V) : 09°(: )ش زاويه قائمروش نماي+Vertical  (°90VerticalT Vert , *Zenith 

Ang. Reso. ) :5 ,”1) دقت نمايش زاويه”  

Coord : N-E-Z*, E-N-Z  

  :مكانيزم جبران كننده انحراف زاويه بصورت اتوماتيك  

  .شوندزاويه افق و قائم براي انحرافهاي كم جبران مي  محوره،۲با استفاده از سنسور فليد 

  . زمانيكه صفحه نمايش ثابت شد زواياي جبران شده را بخوانيد •

به نوسانات محور قائم بستگي دارد پس چنانچه دستگاه ) خطاي زاويه قائم(خطاي زاويه افقي  •

  . كاملا تراز نباشد، تغيير زاويه قائم با چرخش تلسكوپ باعث تغيير نمايش زاويه افقي خواهد شد

   زاويه افقي تصحيح شده=گيري شده  زاويه افقي اندازه+ انحراف زاويه 

باشد جبران انحراف بر روي زاويه افقي ) نادير (nadir يا Zenithهت چنانچه تلسكوپ در ج •

  . شود اعمال نمي
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  :تصحيح كليماسيون  

باشد كه بطور اتوماتيك خطاي زاويه   داراي تابع تصحيح كليماسيون ميSETدستگاه 

  . كند شود تصحيح مي افقي را كه از محور افقي و خطاي تراز بودن محور ناشي مي

  ):نمايش زاويه قائمروش  (Vحالت   

  

  

  

  

  

  

  .  انتخاب كنيدConfig مد را از ”Instr. Config“ابتدا 

"Instr. Config " را در مدConfigانتخاب كنيد .  

 
Power off: 30min*, NO 
Reticle lev: o*to5 level (3*) 
Contrast: on, off*  

EDM standby: on, off* 

EDM ALC: Hold* Free  
  :ري به صورت اتوماتيكذخيره باط  

 تنظيم كنيد تا پس از عدم كار با آن 30minبراي ذخيره بيشتر باطري دستگاه را روي 

  . بطور اتوماتيك خاموش شود

  

  Resumeتابع   

پس از روشن شدن مجدد  ، تنظيم شده باشدOn روي Resumeچنانچه تابع 

  .  استودهبآن  در نشود كه قبل از خاموش شد اي ظاهر مي صفحهدستگاه،

 Resumeحافظه بمدت يك هفته بعد از اينكه . اند تمام پارامترهاي تنظيمات ذخيره شده

Cancel,آورد  شود دوام مي .  
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  EDM Standby  
 Standbyروي  EDM  حالت تامين برق.كنيد تنظيم ONروي را  EDMحالت تامين برق 

زمان نمايش نتيجه كاهش شود   فشار داده مي[DIST]هنگامي كه دكمه . شود تنظيم مي

  . يابد مي

  EDM ALC:  

  . كند  را تنظيم ميEDMاين گزينه حالت دريافت نور  

  . گيري به هنگام كار اين گزينه را تنظيم كنيد مطابق با شرايط اندازه

تنظيم شده است نور دريافتي دستگاه با توجه به ” Free" روي EDM ALCزمانيكه  •

  . شود  محيط اطراف به طور اتوماتيك تعديل ميفاصله بين دستگاه و منشور و

گيري باقي  شود به هنگام اندازه عوض مي) منشور(اين تنظيم در زمانيكه مكان تارگت  •

قرار بگيرد ) نور(گيري مداوم چنانچه مانعي بر سر راه پرتو  در طول اندازه. خواهد ماند

تو دريافتي تعديل شود كشد تا پر  اتفاق افتد مدت زماني طول ميSignaloffو خطاي 

  . گيري نمايش داده شود سپس ميزان اندازه

ماند تا اينكه   تنظيم شود ميزان پرتو دريافتي ثابت ميHold روي EDM ALCچنانچه  •

. اين روش در ثابت ماندن پرتو برگشتي از تارگت موثر است. گيري كامل شود اندازه

  باشد Signaloff  ث ايجاد خطايبعد از اين كه پرتو نور تثبيت شد هر مانع كه باع

 به زودي تارگت را روي موقعيت مشابه EDMبعد از اينكه پرتو باز تابيده شد 

  . تشخيص خواهد داد
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  .  انتخاب كنيدConfigدر مد  را  ”Comms setup“گزينه  

  

  

  

  

  

  

Baud rate: 1200bps, 2400 bps,9600 bps,19200 bps,38400bps  
Data bits: 8 bit*,7 bit 
Parity: NOT SET*, Odd, Even 
STOP bit: 1bit*,2 bit 
Check Sum: YES, NO*  

xon /xoff: YES*, NO  
  .  انتخاب كنيدConfig د را از م“nit”Uگزينه  

  

  

  

  

  

°C*, °F) : دما( Temp 
Press: hpa*, mmHg, inch Hg 
Angle: degree*, gon, mil 
Dist: meter*,feet, inch 

 Inch) ز اينچبخشي ا(  

شود و بصورت زير  واحدي است كه در كشور امريكا از آن استفاده مي: بخشي از اينچ

  :شود بيان مي

  

  

  
 فوت10.000 

10.5 inch = 12  x0.845 فوت  

1/2 inch= 0.5 inch  
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  احتياط 

، تمام اطلاعات شامل نتايج محاسبه مساحت و شود در تنظيمات انتخاب inchچنانچه 

  .  باشدFeet بايد به طول

  . شود  نمايش داده ميFeetورت بعبارت ديگر زماني كه اينچ از رنج خود فراتر رفت بص

   تخصيص توابع به كليدها  ۲‐ ۲۴

  . پذير است گيري امكان  با توجه به شرايط اندازهMeasتعيين كليدهاي نرم افزاري در حالت 

 . افزاري جاري تا اصلاح بعدي باقي خواهند ماند تعيين كليدهاي نرم •

 و User Setting 1  ،ود دارد وجنرم افزاريامكان ثبت دو تنظيم براي تعيين كليدهاي  •

User Setting 2 
پذير   امكانUser Setting 2 و User Setting 1 با توجه به نياز باز خواني تنظيمات •

 . است

  

   احتياط

  . شوند افزاري انجام و ثبت شد تنظيمات قبلي پاك مي چنانچه تعيين كليدهاي نرم

  :گام خروج از كارخانهافزاري به هن تنظيم چگونگي قرار گرفتن كليدهاي نرم •

Page 1[DISTJ] [SHV][OSET][COORD] 
Page2 [MENU][TILT][H. ANG][EDM] 
Page3 [MLM] [OFFSET][REC][S-O] 

  :كليدهاي زير قابل تعيين هستند •

     [DIST]:اندازه گيري فاصله  

]:يچ بين نمايش زاويه و نمايش فاصله  ئسو SHV]   

    [0SET]تنظيم صفرـ صفر زاويه

  :[COORD]گيري مختصات   زهاندا

  :[REP]تكرار اندازه گيري  

  :[MLM]گيري طول غيرقابل دسترس   اندازه

   :[S-O]پياده نمودن  

  :[OFFSET]  گيري افست اندازه
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  :[REC]  ذخيرهمنوي 

  EDM  :[EDM] تنظيمات

  [H. ANG]  :تنظيم زاويه افقي مورد نياز

  :[TILT]  نمايش انحراف زاويه

[MENU] : نومد م  

  [REM]: گيري ارتفاع دور از دسترس اندازه

  :[RESEC] گيري ترفيع اندازه

 [R/L] چپ زاويه افقي/انتخاب راست 
  :[% / ZA]تي و شيب درصد ي انتخاب بين زاويه زن

  :[HOLD]   رها كردن زاويه افقي/ حفظ زاويه افقي 

   :[RCL] گيري نهايي نمايش اطلاعات اندازه

  :[D-OUT]  از دستگاهگيري خروج نتايج اندازه

   :[AIM] بازگشت سيگنال

  :[AREA] گيري مساحت يك سطح اندازه

  :[F/ M] فوت/انتخاب گزينه متر 

 :[S- O LINE] پياده كردن خط
  :[P- PROJ] گيري انتقال مختصات اندازه

   [----] خالي بودن جاي كليد

  :مثالي جهت تعيين كليدهاي نرم افزاري •

قرار دادن دو كليد مشابه در يك . )۱مثال (پذير است دو صفحه امكانقرار دادن كليد مشابه در 

  )۳مثال (پذير است  قرار دادن دو كليد تنها در يك صفحه امكان. )۲مثال (پذير است صفحه امكان

P1 [DIST][ SHV][H. ANG][EDM] :  ۱مثال  

P2 [DIST][ SHV][H. ANG][EDM]              
P1 [DIST][DIST][ SHV][ SHV]  : ۲مثال  

P1 [DIST][ SHV][---][---] :  ۳مثال  
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  تخصيص توابعروال کار 

 انتخاب Config را از منو "Key function"ابتدا  .۱

 را براي نمايش چگونگي قرار "Define". كنيد

  . گرفتن كليدها در حالت جاري انتخاب كنيد

} را با كليدهاي نرم افزاري مكان نما .۲ } و { } 

د تغيير دهيد يخواه  كه ميي نرم افزارروي كليد

 روي كليد انتخابي بصورت مكان نما. ببريد

  . زن است چشمك

}با بكار بردن كليدهاي  } و { كليد نرم ،  {

  . افزاري را تغيير دهيد

كليدهاي نرم افزاري را تنظيم و مكان آنها را با  .۳

{ } و {   .  مشخص كنيد{

 انجام چشمك زدنتنظيم كليدها با توقف 

  . رود  به كليد بعدي ميمكان نما شود و مي

  .  را به اندازه لازم تكرار كنيد۳ تا ۲قسمتهاي  .۴

 Key>را براي ضبط و ذخيره  [OK]كليد  .۵

function> تغييرات تخصيص توابع در . بزنيد

  . نمايان خواهد شدMeasمد 

  ثبت تخصيص كليدهاروال کار 

  . افزاري را تعيين كنيد كليدهاي نرم .۱

 Config را از منوي "Key function"حال  .۲

  . انتخاب كنيد

۳. "Registration"سپس يكي .  را انتخاب كنيد

  .  را انتخاب كنيد"User 2" يا "User 1"از 



 

 

  JOB  ۱۱۷تخليه اطلاعات. ۲۳       

با انجام اين اعمال .  را فشار دهيد {↵}كليد  .۴

افزاري در  گيري كليدهاي نرم موقعيت قرار

user 1 يا user 2گردد   ثبت مي . 

  ليدها كتخصيصبازخواني روال کار 

را " Config ،"Key function ابتدا از منوي  .۱

  . انتخاب كنيد

۲. Recallبصورت دلخواه يكي  . را انتخاب كنيد

 را ,user 1 , user 2 Defaultاز گزينه هاي 

 .  را فشار دهيد {↵}انتخاب كنيد و كليد 

<Key function>تاثير . شود نمايان مي

 Measبازخواني تخصيص كليدها را در مد 

  .اهيد ديدخو

  برگرداندن تنظيمات به حالت پيش فرض  ۳‐ ۲۴

  :در زير دو روش براي بازگرداندن تنظيمات پيش فرض آمده است

  . و روشن كردن دستگاه تنظيمات اوليه گزينه ها به بازگرداندن 

  .  اطلاعات و روشن كردنآماده سازي اوليه

  

-بر) تنظيمات كارخانه(الت اول  به حConfigو تنظيمات مد   EDM تنظيمات  در حالت اول،

  .گردندمي

 ها، نقاط معلوم د ر حافظه و كدهاي موجود در Jobاطلاعات داخل تمام  در حالت دوم، 

  .حافظه از بين خواهند رفت

  هاي تنظيم شده به تنظيمات اوليه و روشن كردن دستگاه برگرداندن گزينهروال کار 

  . دستگاه را خاموش كنيد. ۱

دهيد كليد مي را فشار {F4} كه كليد در هنگامي. ۲

{ON}را بزنيد  .  



 

 

  ۱۱۸  تغيير تنظيمات. ۲۴       

گردد و تنظيمات پيش  دستگاه روشن مي. ۳

گردد و تمامي  فرض روي صفحه ظاهر مي

  . شوند تنظيمات اوليه ذخيره مي

   دستگاهآماده سازي اوليه اطلاعات و روشن كردنروال کار 

  . دستگاه را خاموش كنيد .۱

را فشار  {BS} و {F3} و {F1}زمانيكه  .۲

  .  را بزنيد{ON}دهيد همزمان  مي

شود در حاليكه پيغام  دستگاه روشن مي .۳

شود و تمام  ظاهر مي” حافظه پاك شده است"

 . شوند ها بصورت اوليه برگردانده مي گزينه



 

 

  ۱۱۹  پيغامهاي خطا واخطار.۲۵       

  . شود و معناي آنها آمده است در زير خطاها كه بوسيله دوربين نمايش داده مي

رارنشدند و يا پيغامي ظاهر شد كه در زير نيامده است به نمايندگي هاي مشابه زير تك چنانچه پيغام

  . مراجعه كنيد

Bad condition  
  . گيري طول ضعيف و بد است شرايط اندازه

 . روي كنيد و يا از تعداد منشور بيشتري استفاده نماييد دقيقتر به بر چسب منعكس كننده نشانه

  

Calculation error  
  . ختصات نقاط نشانه روي معلوم برابر هستند مResection در هنگام 

 . تنظيمات را در مختصات طوري انجام دهيد كه با هم منطبق نباشند

  

  Checksum error   
  . خطاي تكرار ارسال بين دستگاه و تجهيزات خارجي اتفاق افتاده است

 . دوباره اطلاعات را ارسال و يا دريافت كنيد

  

Communication error   
  . يرش در اطلاعات مختصات از دستگاه خارجي اتفاق افتاده استخطاي پذ

 .  را در ارتباط با شرايط كنترل كنيد۲۱ تا ۱۶تنظيمات پارامترهاي 

  

Flash write error   
در اين صورت با نمايندگي سوكيا تماس . پذير است  اين خطا در خواندن اطلاعات امكان

 . بگيريد

  

Invalid baseline   
 .  به درستي تعريف نشده استمبناده كردن خط و يا تصوير نقاط، خط در طول پيا

  

Memory is full   
  . اي براي ورود اطلاعات موجود نيست حافظه

  .  ها و يا مختصات كه لازم نيستند وارد كنيدJobاطلاعات را دوباره پس از پاك كردن  

  

Need 1st OBS   



 

 

  ۱۲۰  پيغامهاي خطا واخطار.۲۵       

  . بصورت صحيح كامل نشده است موقعيت شروع مشاهده MLMگيري  در طول اندازه

روي كنيد سپس كليد  گيري دوباره موقعيت شروع به منشور در آن نقطه به دقت نشانه براي اندازه

[OBS]را بفشاريد  . 

  

Need 2nd OBS  
 . گيري دوباره فشار دهيد براي اندازهرا  MLMروي كنيد سپس كليد  به تارگت و با دقت نشانه

  

Need offset Pt  
  . گيري افست به طور عادي كامل نشده است قطه افست در طول اندازهمشاهده ن

 .  را فشار دهيد[OBS]گيري دوباره   انجام اندازهيبه نقطه افست با دقت نشانه روي كرده سپس برا

  

Need Prism OBS  
  . گيري ارتفاع دور از دسترس تارگت به خوبي مشاهده نشده است در طول اندازه

 .  را فشار دهيد[OBS]گيري دوباره  انه روي كنيد سپس براي اندازهبه دقت به تارگت نش

  

No data   
به هنگام جستجو و يا خواندن اطلاعات مختصات و يا جستجوي اطلاعات كد عمل جستجو 

 . زيرا گزينه درخواستي در اطلاعات نيست و يا حجم اطلاعات بسيار زياد است. شود متوقف مي

  

No Solution   
  . هاي دستگاه در طول عمل ترفيع يكسان نيست اتمحاسبه مختص

 . نتايج را ارزيابي و در صورت لزوم مشاهدات را دوباره انجام دهيد

  

Out of range  
  . گيري تجاوزكرده است كنندگي زاويه دستگاه در طول اندازه انحراف دستگاه از ميزان جبران

  

Out of value  
در . از حد خود تجاوز كرده است) +%1000ر از كمت(در زمان نمايش شيب درصد رنج نمايش 

گيري شده  تجاوز كرده و يا طول اندازه )+C°89( زاويه قائم از حد خود REMگيري  طول اندازه

  .  متر است999 .9999بيشتر از 



 

 

  ۱۲۱  پيغامهاي خطا واخطار.۲۵       

  . دستگاه را در فاصله دورتري از تارگت مستقر كنيد

  . لي بزرگ استهاي محاسبه شده ايستگاه در زمان انجام ترفيع خي مختصات

 .0 از (Scale factor)سازي خط فاكتور مقياس  در زمان پياده. مشاهده دوباره انجام دهيد

 .  بيشتر است999999 .9 كمتر است و يا از 10000

  

Print or send first   
Job قبل از اينكه ) كند كه به كامپيوتر و يا پرينتر انتقال پيدا مي( اطلاعات خروجيJob ظاهر شود 

 . امل نشده استك

  

RAM Clear  
  . شود اين پيغام زمان روشن شدن دستگاه نمايش داده مي

از زمان ) زمان پشتيباني حافظه(كند زيرا بيشتر از يك هفته   در دستگاه كار نميResumeتابع 

  . گذرد آخرين خاموشي دستگاه مي

 . شود ي مCancel باشد خود به خود  Resume، ONاغلب بعد از يك هفته چنانچه 

  

Re 0Set  
  . تلسكوپ دستگاه به سرعت چرخيده است

 . دوباره لمب افقي و قائم را ايندكس كنيد

  

Same Coordinate     
در اين صورت . سازي خط ارزش ورودي مختصات نقطه يك و دو يكسان وارد شده است در پياده

SETباشد سازي نمي  قادر به پياده . 

  

Signal off  
گيري نور  و يا به هنگام اندازه. باشد ري طول نور بازگشتي قابل مشاهده نميگي به هنگام اندازه

  . بازگشتي ضعيف بوده و يا مانعي سر راه آن است

روي كنيد و يا در صورت استفاده از منشور منعكس كننده از تعداد منشور  به تارگت دوباره نشانه

  . بيشتري استفاده نماييد



 

 

  ۱۲۲  كنترل و تعديل. ۲۶

  

اين دستگاه به هنگام . ت كه احتياج به تعديل دارد دستگاهي دقيق اسSETدستگاه 

  . ها بايد دقيقا تراز و تعديل شود گيري اندازه

  .  آمده انجام دهيد۲۶‐۷ تا ۲۶‐۱هميشه تعديل و تراز را به ترتيب مناسبي كه در  •

دستگاه بايد به دقت پس از عدم استفاده از آن به مدت طولاني و يا حمل و نقل و يا  •

  . شوك به آن وارد شده رسيدگي شوددر حالتي كه 

  تراز استوانه اي  ۱‐ ۲۶

  . باشد و به تغييرات دما و شوك حساس است اي از شيشه مي جنس تراز استوانه

  كنترل و تعديل روال کار

دستگاه را تراز كنيد و چگونگي قرار گرفتن  .۱

 . حباب را در تراز كنترل كنيد
  ". ۵ تا ۳ مراحل  ۷‐۲" ^

ه را بچرخانيد و دوباره حباب دستگاجه  در۱۸۰ .۲

 .اي را كنترل كنيد تراز استوانه

چنانچه حباب در وسط قرار گرفته است تعديل لازم 

تراز   و چنانچه حباب در خارج از محدوده. نيست

  .بودن قرار دارد تعديل را به روش زير انجام دهيد

جايي جاب نصف Cبا استفاده از پيچ پايه تراز  .۳

 .حباب را تصحيح كنيد

جايي را با استفاده از بين تعديل با جابنيمه ديگر  .۴

 .اي تصحيح كنيد چرخاندن پيچ تعديل تراز استوانه
اي در خلاف جهت  زمانيكه پيچ تعديل تراز استوانه

هاي ساعت چرخانده شود حركت  حركت عقربه

  .حباب نيز در همان جهت خواهد بود

 



 

 

  ۱۲۳ كنترل و تعديل. ۲۶       

دستگاه را بچرخانيد سپس تعديل را ادامه  .۵

  . حباب در مركز قرار گيرددهيد تا

چنانچه با تكرار تعديل حباب در وسط قرار 

نگرفت با نمايندگي شركت سوكيا تماس 

  . بگيريد

  تراز كروي  ۲‐ ۲۶

  

  كنترل و تعديلروال کار 

تعديل بازرسي و اي را  ابتدا تراز استوانه .۱

 و يا بادقت دستگاه را با استفاده از كنيد

 .تراز استوانه اي تراز كنيد
  "۲ تا ۱ مرحله ۷‐۲ "^

 .موقعيت حباب تراز كروي را كنترل كنيد .۲

چنانچه حباب در مركز قرار دارد احتياجي 

به تعديل نيست و در غير اين صورت مراحل 

  .زير را انجام دهيد

ابتدا از خارج از مركز بودن حباب مطمئن  .۳

  .شويد

پين تعديل پيچ تعديل تراز از با استفاده 

حباب است شل كنيد كروي را كه در مقابل 

  .تا حباب به مركز برود

  پيچ تنظيم تراز استوانه اي 



 

 

  ۱۲۴  كنترل و تعديل. ۲۶       

هاي تعديل را بچرخانيد تا زمانيكه حباب در مركز  پيچ .۶

  . قرار گيرد

  احتياط 

مواظب باشيد تا فشار محكم كردن پيچها يكسان 

همچنين پيچها را بيش از حد محكم نكنيد زيرا . باشد

  . ممكن است به تراز كروي صدمه وارد شود

  

  سنسور تيلت  ۳‐ ۲۶

چنانچه زاويه تيلت نشان داده شده در نمايشاگر از زاويه انحراف صفر شيفت داشته باشد 

  . دستگاه به درستي تراز نشده است

  . روند زير را براي از بين بردن خطاي تيلت انجام دهيد

  كنترلروال کار 

چنانچه لازم بود . به دقت دستگاه را تراز كنيد .۱

 در مركز اين عمل را تا زماني كه حباب تراز

  . قرار گيرد تكرار كنيد

 .زاويه افقي را روي صفر درجه تنظيم كنيد .۲

را در صفحه اول از  [0SET]براي اين كار كليد 

  .  را دوباره فشار دهيدMeasمنوي 

 <Tilt offset>نمايش  .۳
  انتخاب config را از منوي Instr constابتدا 

 Y، جهت )افقي (Xدر اين حالت ثابت جهت . كنيد

  . شود در صفحه نمايش داده مي) ائمق(

"Tilt XY" را براي {↵} را انتخاب كرده سپس 

محور  (Y و جهت Xنمايش زاويه تيلت در جهت  

 . فشار دهيد) افقي



 

 

  ۱۲۵ كنترل و تعديل. ۲۶       

  

چند ثانيه منتظر بمانيد تا نوسانات نمايش داده  .۴

 جبران شده Y1 و X1شوند سپس زاويه  

 .اتوماتيك را بخوانيد

 :يد بچرخان °180دوربين را .۵
 °180پيچ قفل افقي را شل كنيد سپس دوربين را 

بچرخانيد تا زمانيكه به زاويه افقي مورد نظر برسيد 

  . سپس پيچ را دوبار محكم كنيد

چند ثانيه منتظر نمايش نوسانات شويد سپس  .۶

 را Y2 و X2زواياي جبران كننده اتوماتيك 

 .قرائت كنيد

در اين قسمت خطاي انحراف از صفر را  .۷

 :كنيم ميمحاسبه 
X offset = (X1+X2) /2   

2 /Y offset = (Y1+Y2)  

 Y offset , X)چنانچه خطاي انحراف از صفر 

offset) تجاوز كرد روال زير را براي ”20 از 

تعديل آن در پيش بگيريد در غير اين صورت 

  . باشد نيازي به تعديل نمي

{ESC} را براي برگشتن به "Instr. Const" فشار 

  . دهيد



 

 

  ۱۲۶  كنترل و تعديل. ۲۶       

  

  تعديلوال کار ر

    

  :Y2 و X2ذخيره مقدار  .۸
 را براي تنظيم زاويه افقي روي صفر فشار [OK]كليد 

  . شود نمايش داده مي” Take F2“گزينه  . دهيد

 . درجه بچرخانيد°180دستگاه را  .۹

چند ثانيه براي نمايش نوسانات منتظر بمانيد  .۱۰

  Y1 و   X1سپس زواياي جبران كننده اتوماتيك

 .يدرا ذخيره كن
 و   X1 را براي ذخيره زاويه انحراف [YES]كليد 

Y1 ثابت تصحيح جديد نمايش داده .  فشار دهيد

  .شده است

 :تاييد ارزش موجود در رنج تعديل .۱۱
 400+30چنانچه هر دو ثابت تصحيح در رنج 

 را براي زاويه تصحيح جديد [YES]بودند كليد 

به حالت اول بر ” Instr Const“. انتخاب كنيد

  .  را ادامه دهيد۱۲مرحله . گردد مي

چنانچه ارزش موجود از رنج تعديل تجاوز كرد 

 را براي انصراف و به حالت اول در [NO]كليد 

انتخاب كنيد و با نمايندگي ” Instr. Const“آوردن 

  . سوكيا تماس بگيريد



 

 

  ۱۲۷ كنترل و تعديل. ۲۶       

  

  كنترل مجددروال کار 

  

فشار ” Instr. Const“را در  {↵}كليد  .۱۲

 .دهيد

براي نمايش نوسانات منتظر چند ثانيه  .۱۳

جبران ” Y4 و X3“بمانيد، سپس زواياي 

 .كننده انحراف را قرائت كنيد

 . درجه بچرخانيد °180دستگاه را .۱۴
چند ثانيه براي نمايش نوسانات منتظر بمانيد  .۱۵

 جبران كننده Y4 و X4ياي  سپس زوا

 .اتوماتيك را قرائت كنيد

در اين قسمت خطاي انحراف از صفر را  .۱۶

  :كنيم  ميمحاسبه
XoffSET =(X3+X4)/2  
YoffSET = (Y3+Y4)/2 

  است، +20هنگامي كه هر دو مقدار در رنج 

   .تعديل كامل شده است

 "Instr. Const" براي بازگشت به {ESC}كليد 

 Xoffset )چنانچه خطاي انحراف از صفر .بزنيد

, Yoffse ) ثانيه تجاوز كرد، روال كنترل ۲۰ از 

چنانچه پس از دو . تكرار كنيدتعديل را از ابتدا 

 ثانيه تجاوز كرد با ۲۰يا سه بار تكرار كنترل از 

  .نمايندگي سوكيا تماس بگيريد



 

 

  ۱۲۸  كنترل و تعديل. ۲۶       

   

  كليماسيون  ۳‐ ۲۶

  . گيري خطاي كليماسيون دستگاه خواهيد بود با استفاده از اين گزينه شما قادر به اندازه

  .جهت لازم است، اندازه گيري زاويه براي هر دو گيري خطا براي اندازه

  روال کار

  <Collimation>نمايش  .۱

 Configرا از منوي ” Instr. Const“ابتدا  

 را انتخاب Collimationانتخاب كنيد سپس 

  . كنيد

  ايندكس كردن لمب قائم .۲

  . تلسكوپ را براي ايندكس كردن بچرخانيد

  :روي كنيد به نقطه مرجع طرف اول نشانه .۳

ف اول براي اين كار به نقطه اول در طر

 را فشار [OK]روي كنيد سپس كليد  نشانه

  . دهيد

  روي به نقطه دوم نشانه .۴

و به .  بچرخانيد°180براي اين كار دستگاه را 

 را [OK]روي كنيد سپس كليد   نشانه۲نقطه 

  . بزنيد

  تنظيم ثابت .۵

  .  را براي تنظيم ثابت فشار دهيد [YES]كليد 

براي انصراف از اطلاعات و برگشت  •

<Collimation> كليد [OK]را فشار دهيد  .  



 

 

  ۱۲۹ كنترل و تعديل. ۲۶       

  

  تار رتيكول  ۵‐ ۲۶

  كنترلروال کار 

  . ـ دستگاه را با دقت تراز كنيد۱

 )مثلا گوشه ساختمان(به سمت يك شيء واضح ـ ۲

  . ناميم  ميAكرده كه بالاي تار را  قراولروي 

 از پيچ حركت آهسته Bروي به نقطه  ـ براي نشانه۳

  . تلسكوپ استفاده كنيد

چه دو نقطه در امتداد قائم هم باشند تعديل لازم چنان

نيست و در صورت انحراف از خط قائم به نمايندگي 

  . مراجعه كنيد

  موقعيت خط تار رتيكول افقي و قائم: ۲كنترل روال کار 

 متر ۱۰۰ به فاصله تقريبي  اي ـ تارگت را در نقطه۱

  . در سطح افقي دستگاه قرار دهيد

 تراز كرده سپس آن را روشن ـ دستگاه را به دقت۲

  . كنيد و لمب افقي و قائم را ايندكس كنيد

شود   نمايش داده ميMeasـ در زمانيكه كه صفحه ۳

و تلسكوپ به سمت چپ است به مركز تارگت 

 را قرائت B1 و A1روي كنيد و زاويه افقي  نشانه

  . كنيد

  : مثالبراي

  ”A1 = 18° 34’ 00زاويه افقي 

  ”B1 = 90° 30’ 20زاويه قائم 



 

 

  ۱۳۰  كنترل و تعديل. ۲۶       

باشد به  ـ در زمانيكه تلسكوپ در جهت راست مي۴

 B2 و قائم A2روي كرده و زاويه  مركز تارگت نشانه

  . را قرائت كنيد

  :به طور مثال

  ”A2 = 198° 34’ 20زاويه افقي 

  ”B2 = 269° 30’ 00زاويه افقي 

  B2+B1, A2-A1ـ انجام محاسبات ۵

ن  بي1B2+Bو  180°+40” بين 1A-2Aچنانچه 

  . بود تعديل لازم نيست °360+40”

  :مثالبراي 

A2-1=198° 34’ 20” - 18° 34’ 00” = 180° 00’ 
  )زاويه افقي( ”20

  B2-B1 = 269° 30’ 00” + 90° 30’ 20” = 360° 
  )زاويه قائم(”20 ’00

چنانچه اختلافات بعد از تكرار دو يا سه مرتبه 

  . ريدبا نمايندگي سوكيا تماس بگي  همچنان بزرگ بود،

  شاقول اپتيكي  ۶‐ ۲۶

  كنترلروال کار 

ـ دستگاه را بدقت تراز كرده و مركز تار رتيكول ۱

  . شاقول اپتيكي را روي نقطه ايستگاه با دقت بياندازيد

 درجه بچرخانيد سپس موقعيت تار °180ـ دستگاه را ۲

  . رتيكول شاقول را كنترل كنيد

يل لازم چنانچه مركز تار بر روي مركز نقطه است تعد

نيست و چنانچه به مقدار كمي از مركز خارج شده 

  :تعديل زير را انجام دهيد



 

 

  ۱۳۱ كنترل و تعديل. ۲۶       

  

  تعديلروال کار 

  

ـ نيمي از انحراف را با پيچهاي پايه تراز ۳

 . تصحيح كنيد
 
 
 
ـ پوشش تار رتيكول شاقول اپتيكي را ۴

  . برداريد

جهت شاقول اپتيكي ـ استفاده از چهار پيچ ۵

) همانند شكل(مانده تعديل انحراف باقي

  :استفاده كنيد

هنگامي كه نقطه ايستگاه همانند شكل در قسمت 

را ) بالايي(قرار دارد، پيچ بالايي ) بالايي(پاييني 

را ) بالايي(شل كرده و به همان مقدار پيچ پاييني 

محكم كنيد تا نقطه دقيقا روي مركز شاقول 

 .اپتيكي بيفتد

  )خط چين(اگر نقطه نقشه برداري روي خط پر 

  :قرار داشت 

را به آرامي شل كرده و ) چپ(پيچ تنظيم راست 

را به همان اندازه محكم ) راست(پيچ تنظيم چپ 

كنيد تا نقطه نقشه برداري روي مركز شاقول 

  .اپتيكي قرار گيرد

 .  مراقب باشيد كه پيچهاي تعديل را خيلي سفت نكنيداحتياط 



 

 

  ۱۳۲  كنترل و تعديل. ۲۶       

گاه كنترل كنيد تا مطمئن شويد كه اگر دست ‐۶

بچرخد هنوز نقطه ايستگاه روي مركز رتيكول 

  .قرار دارد

  .پوشش رتيكول شاقول اپتيكي را بگذاريد ‐۷

  ثابت جمع شونده طول  ۷‐ ۲۶

معمولاً هيچگاه .  روي صفر تنظيم شده استk سالم باشد ثابت جمع شونده SETچنانچه 

زه گيري كنيد تا مشخص چند بار در سال يك طول دقيق و معين را اندا. تغيير پيدا نمي كند

و هرگاه كه طول اندازه گيري شده مقدار .  به صفر نزديك استkشود كه ثابت جمع شونده 

  .  كنترلهاي زير را انجام دهيد،قابل توجهي تفاوت پيدا كرد

   احتياط 

خطاي استقرار دستگاه و منشور در تارگت، ثابت جمع شونده فاصله را تحت تأثير قرار 

  . مي دهد

طوري تنظيم نماييد .  دقت كنيد كه چنين خطاهايي زمان انجام مراحل رخ ندهدبسيار

چنانچه يك زمين مسطح در اختيار . كه ارتفاع دستگاه و ارتفاع تارگت برابر شود

نداشتيد، از يك ترازياب اتوماتيك به منظور اطمينان يافتن از برابري ارتفاعات استفاده 

  . نماييد

  كنترلروال کار 

از يك زمين مسطح كه دو نقطه به قسمتي  .١

 متر از يكديگر بتوان انتخاب نمود ١٠٠فاصله 

 و منشور را Aدستگاه را روي نقطه . را بيابيد

 و A بين Cنقطه  . استقرار كنيدBروي نقطه 

Bرا تعيين كنيد .   



 

 

  ۱۳۳ كنترل و تعديل. ۲۶       

  بار اندازه گيري١٠ را B و Aفاصله افق بين  .٢

  . كنيد و سپس ميانگين را محاسبه كنيد

٣. SET را روي نقطه C كه در امتداد AB قرار 

 Aدارد مستقر كرده و منشور را روي نقطه 

  . مستقر مي كنيم

 بار اندازه ١٠ را CB و CAفواصل افقي  .٤

  . بگيريد و ميانگين آنها را محاسبه كنيد

 را به روش زير Kثابت جمع شونده فاصله  .٥

   K=AB-(CA+CB). محاسبه نماييد

  . كرار كنيد را سه بار ت۵ تا ۱ مراحل .٦

 كمتر از Kچنانچه ثابت جمع شونده فاصله 

43mmتنظيم لازم نيست.  شد .  

چنانچه اين مقدار از محدوده مورد نظر بيشتر 

شد با نمايندگي سوكيا جهت تنظيم تماس 

  . بگيريد



 

 

  ۱۳۴ تجهيزات استاندارد و جانبي. ۲۷       

  تجهيزات استاندارد  ۱‐ ۲۷

  

  .  تجهيزات همراه دستگاه استهكنترل كنيد كه كلي ¥

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  ١.............. SET بخش اصلي ‐ ١

   )BDC46(  باطري ‐ ٢

    )SET 310/510(................٢   

    )SET 610(.......................١  

   باطري شارژ ‐ ٣

    )CDC 61/62/64 (.............١  

  ١................... درپوش عدسي‐ ٤

  ١................... آفتابگير عدسي‐ ٥

  ۱............................. شاقول سربی‐۶

  ١........................ كيف ابزار– ٧

  ١...................... پيچ گوشتي– ٨

  ١.................... برس عدسي – ٩

  ٢.................... سوزن تنظيم– ١٠

      ١................. دفترچه راهنما– ١١

  ١..)SC181( جعبه حمل ونقل– ١٢

١....................ولهک كمربند – ١٣



 

 

  ۱۳۵ دارد و جانبيتجهيزات استان. ۲۷       

   : شاقول سربي¥

در روزهايي كه وزش باد ملايم است مي توان از شاقول 

به منظور استفاده از . سربي براي سانتراژ استفاده كرد

شاقول سربي ريسمان را باز كنيد و آنرا از ميان گيره بطور 

ن را تنظيم نماييد و مقابل عبور دهيد و سپس طول ريسما

  . درنهايت آنرا از قلاب زير پيچ سانتراژ دستگاه آويزان كنيد

  : دستگيره ¥

به . دستگيره حمل و نقل را مي توان از دستگاه جدا نمود

 . اين منظور، پيچ هاي دستگيره را شل كنيد

  تجهيزات استاندارد  ۱‐ ۲۷

  

  . مي شوند فروخته SETموارد زير لوازم جانبي هستند كه جدا از 

  ״.  سيستم منبع تغذيه۴‐۲۷ ״ و ״ سيستم تارگت ٢٧. ٣ ״:  لوازم تارگت و منبع تغذيه ^

    )CP7( قطب نماي لوله اي   ¥

 قطب نماي لوله اي را درون شكاف قطب نما

قرار دهيد، قفل آنرا شل كنيد، دوربين را آنقدر 

. بچرخانيد كه سوزن وسط علامت قرار بگيرد

 بسمت چپ باشد، امتداد و چنانچه تلسكوپ

پس از . شمال مغناطيسي را مشخص مي كند

استفاده، قفل را ببنديد و قطب نما را از شكاف 

  . درآوريد

   :   احتياط 

. قطب نماي لوله اي در اثر مجاورت با آهنربا و يا آهن تأثير پذيرفته و جابجا مي شود

از شمال . يسي مي شودچنين عواملي باعث از بين رفتن دقت نمايش شمال مغناط

  . مغناطيسي براي نقشه برداري خط مبنا با اين نوع قطب نما استفاده نكنيد



 

 

  ۱۳۶ تجهيزات استاندارد و جانبي. ۲۷       

    )SCRC2( بدنه كناري كارت خور  ¥

 مي CF، داراي شكاف كارت SET310/510براي 

  . باشد

    )EL6( چشمي تلسكوپ  ¥

  قدرت 30x: ،   بزرگنمايي SET610براي 

  3 ״: تفكيك 

   )DE25(  چشمي چپقي ¥

چشمي چپقي مناسب براي مناطق باريك و زيرين 

   30X: بزرگنمايي . مي باشد

، پيچ اتصال چشمي SETپس از باز كردن دستگيره 

را باز كنيد و آنرا درآوريد و سپس چشمي چپقي را 

  . بجايش قرار دهيد

 تجهيزات ٢٧. ١ ״:  روش درآوردن دستگيره ^

   ״استاندارد 

   )OF3A(  فيلتر خورشيدي ¥ 

هنگام قراولروي تارگت در مناطق آفتابي و تشعشع 

زياد، مشاهدات آفتابي داخل دستگاه و چشم 

ضمناً فيلتر را مي توان . اپراتور صدمه مي زنند

  . بدون درآوردن آن بالا زد

    )DOC46( كابل پرينتر  ¥  

SET  را مي توان با كابل پرينتر DOC46 به يك 

 مي كند متصل  را حمايتESC/PTMپرينتري كه 

  . نمود

 به SETخروجي مستقيم داده ها از كابل، اين 

  . پرينتر را مهيا مي كند



 

 

  ۱۳۷ دارد و جانبيتجهيزات استان. ۲۷       

  :كابل ارتباط 

SETو كامپيوتر را براي تخليه داده ها وصل مي كند  .  

 توضيحات كابل كامپيوتر

DOC26  

IBMPC/ATسازگار با   

DOC27  

  m٢: طول 

سازگار : شماره پين ها و مقدار سيگنالها 

  RS-232cبا 

 پين      و    ٢٥ : DOC26:        فيش 

DOC27 : پين٩   

  . هيچ فيشي براي اتصال به كامپيوتر ندارد  DOC1 كامپيوترهاي ديگر

  



 

 

  ۱۳۸ تجهيزات استاندارد و جانبي. ۲۷       

  

  سيستم تارگت  ۳‐ ۲۷

 از آنجا كه تمام منشورهاي منعكس كننده سوكيا و تجهيزات آنها داراي پيچ استاندارد هستند، تركيب ¥

  . زات با توجه به نياز شما امكان پذير مي باشداين تجهي

  ) فروش جداگانه (  موارد زير كليه تجهيزات مخصوص مي باشد ¥

   . از آنجا كه اين تارگت ها آغشته به فلورسنت مي باشند، با يك نور كم روشن مي شوند¥

   احتياط 

 زاويه يابي  هنگاميكه از يك منشور منعكس كننده مجهز به تارگت براي طوليابي و¥

قت كامل داستفاده مي نماييد، اطمينان حاصل كنيد كه مركز منشور و تارگت را با 

  . درده ايقراولروي ك

پس از تعويض منشور مطمئن شويد كه .  هر منشوري، ثابت منشور خودش را دارد¥

  . ميزان تصحيح ثابت منشور را درست وارد كرده ايد

ستفاده مي كنيد و مي خواهيد طولهاي كوتاه را  هنگاميكه از قاب منشور سه تايي ا¥

  .  قرار دهيدAP32 و يا AP31 را در وسط AP01يك منشور . اندازه بگيريد



 

 

  ۱۳۹ دارد و جانبيتجهيزات استان. ۲۷       

    )2RT500( تارگت دو نقطه اي  ¥

اين تارگت به منظور استفاده از افست دو 

  . فاصله اي مي باشد

  
 و وسايل تارگت،  براي كسب اطلاعات بيشتر در مورد برچسب هاي منعكس كننده¥

  . با نمايندگي سوكيا تماس بگيريد

   ) AP41( آداپتور ارتفاع دستگاه ¥

  را مطابقAP41تراز آداپتور ارتفاع دستگاه 

  . كنترل و تنظيم تراز كروي، تنظيم نماييد

   ״  شاقول اپتيكي ٢٦. ٦ ״ ^

  را مي AP41ارتفاع آداپتور ارتفاع دستگاه 

  .  تنظيم كردتوان با دو پيچ محكم كننده

 استفاده مي شود، اطمينان SETهنگاميكه با 

 را روي پنجره ״ 236mm ״حاصل كنيد كه 

  . تنظيم ارتفاع دستگاه     مي بينيد

در خلاف جهت  را شل كنيد و آنرا �پيچها 

 پايين كنيد و را بالا �قسمت . بچرخانيد �

سپس . تا ارتفاع دستگاه مورد نظر ديده شود

 را �ي چرخانيد و پيچهاآنرا ساعتگرد ب

  . ببنديد

   ) :WA2(صفحه تنظيم 

تراز كروي صفحه تنظيم را براي يك منشور 

مطابق كنترل و تنظيم تراز كروي انجام 

  . دهيد

   ״  تراز كروي ٢٦. ٢ ״ ^
  



 

 

  ۱۴۰ تجهيزات استاندارد و جانبي. ۲۷       

  

  سيستم تامين قدرت  ۴‐ ۲۷

  

SETرا با تركيب منبع تغذيه هاي زير تجهيز كنيد  .  

  احتياط 

  . ها و شارژرها، كاملاً راهنماي آنرا مطالعه كنيدباطري از  قبل از استفاده¥

 SET هيچگاه تركيبي به غير از آنچه در زير آمده استفاده نكنيد، در غير اينصورت، ¥

  . صدمه مي بيند

، لوازم جانبي باقي تجهيزات .  علامت زده شده اند تجهيزات استاندارد هستند*آنهايي كه با 

SET310/510فروش جداگانه ( د  مي باشن .(  

 شارژر   صحراييباطري  كابل 

 ACآداپتور    ماشينباطريكابل اتصال به

  كابل اتصال به فندك ماشين   صحراييباطري آداپتور  

  *باطري *شارژر



 

 

  ۱۴۱ دارد و جانبيتجهيزات استان. ۲۷       

   ) صحرايي باطري( منبع تغذيه خارجي  ¥

 را در BDC46 استفاده مي كنيد EDC12 يا EDC14 ،EDC2A چنانچه از ¥

  . جاييكه دستگاه در حالت تعادل باشد قرار دهيد

 مي باشد و فيش منفي آن زمين 12VDC ماشين فندک اطمينان حاصل كنيد كه ¥

  . مي باشد

  . تفاده، موتور ماشين روشن باشدهنگام اس

¥ EDC14در حالت نرمال بايد علامت قرمز روي .  يك سوئيچ قطع و وصل دارد

هنگام استفاده . در غير اينصورت، سوئيچ را حركت دهيد تا ديده شود. آن ديده شود

  . گردد ماشين چنانچه سوزنها درست متصل نشده باشند، سوئيچ قطع ميباطرياز 



 

 

  ۱۴۲ مشخصات.۲۸       

، SET310/310Sبه معنای  SET310.  تعلق داردSETكر شده، مشخصات زير به كليه دستگاههاي بجز موارد ذ

SET510  به معنایSET510/510S و  SET610  به معنای SET610/610S مي باشد .  

  تلسكوپ 

  ١٧٠ mm :طول

   ) ٤٨ mm: طولياب  ( ٤٥ mm :قطر 

   ٣٠ SET310/510 : x :بزرگنمايي 

  SET610 :x ٢٦   

  مستقيم  :تصوير 

   ٣ ״ : SET310/510 :قدرت تفكيك 

  SET610 :٥/٣ ״   

  ١° ٣٠ - :ميزان ديد 

   متر٠/١ :حداقل فاصله فوكوس 

   سطح ١ :پيچ فوكوس 

   سطح روشنايي ٥ :روشنايي رتيكول 

  اندازه گيري زاويه 

  افزايشي  :نوع دايره افقي و قائم 

  . )هر دو دايره داراي آشكارسازي قطري هستند(  

  ) قابل انتخاب با پارامتر ( ميليم / گراد /  درجه  :حدهاي زاويه وا

  ) mgon / 5. 02 mil 1 ( 5 ״ ) / mgon / 5. 005 mil 2 .5 ( 1 ״ :دقت نمايش 

  )  قابل انتخاب با پارامتر (  

   mgon 150 / DIS  12857-2 (1997) 1 ( 3 ״ : SET310 :دقت 

 SET510  : 1 ( 5 ״ mgon 150 / DIS  12857-2 (1997)  

 SET610  : 1   ( 6 ״ mgon 150 / DIS  12857-2 (1997)  

   ثانيه 5 .0كمتر از  :زمان اندازه گيري 

 خاموش ) / قائم /  قائم  و     افقي ( روشن  :كمپانساتور اتوماتيك 

  )قابل انتخاب با پارامتر (  

  سنسور مايع دو محوره تيلت  :نوع 

   نمايش اندازه گيري زاويه مطابق با دقت :دقت نمايشي 

  ± 3 / :محدوده كمپانسيون 

     :Measمد 

  ) قابل انتخاب با پارامتر ( راست  /  چپ  :زاويه افقي      

  ) قابل انتخاب با پارامتر (  ± ٩٠°تي، قائم، قائم يزن :      زاويه قائم 



 

 

  ۱۴۳ مشخصات.۲۸       

  اندازه گيري طول 

  سوكيا با منشور و برچسب منعكس كننده   :برد اندازه گيري

  )  كيلومتر، آفتابي، درخشش كم ٢٠غبار كم، ديد (   

SET310/510 :   

   متر ١٢٠ تا ٢از  : RS90Nبرچسب منعكس كننده     

   متر ٥٠ تا ٣از  : RS50Nبرچسب منعكس كننده     

   متر ٢٠ تا ٣از  : RS10Nبرچسب منعكس كننده     

   متر ٨٠٠ تا ١از  : CP01منشور فشرده     

   متر ٢٧٠٠ تا ١از  : APدارد يك منشور استان    

   متر ٣٥٠٠ تا ١از  : APسه منشور استاندارد     

   متر ٥٠٠ تا ١از  : OR1PAمنشور ژالوني     

  SET610 :   

   متر ١٢٠ تا ٢از  : RS90Nبرچسب منعكس كننده     

   متر ٥٠ تا ٣از  : RS50Nبرچسب منعكس كننده     

   متر ٢٠ تا ٣از  : RS10Nبرچسب منعكس كننده     

   متر ٨٠٠ تا ١از  : CP01منشور فشرده     

   متر ٢٧٠٠ تا ١از  : APيك منشور استاندارد     

   متر ٣٥٠٠ تا ١از  : APسه منشور استاندارد     

   متر ٥٠٠ تا ١از  : OR1PAمنشور ژالوني     

   متر 001 .0:  اندازه گيري دقيق و سريع    :دقت نمايشي 

   متر 01 .0: قيق رديابي اندازه گيري د                         

   متر ٤٢٠٠  :بيشترين طول مايل

  ) با منشور (   :دقت 

   +)mm) D#ppm+22اندازه گيري دقيق   

    +) mm) D#ppm5+5اندازه گيري سريع   

  )با برچسب منعکس کننده(  

   mm (3ppm#D+4)اندازه گيري دقيق    

   mm (5ppm#D+5)اندازه گيري سريع   

  )D : شده در واحد ميليمتر فاصله اندازه گيري (  

  ) ميانگين / تكرار / يكبار ( اندازه گيري دقيق    :اندازه گيري حالت

  ) تكرار / يكبار ( اندازه گيري سريع   

  ) قابل انتخاب با پارامتر ( رديابي   



 

 

  ۱۴۴ مشخصات.۲۸       

  

     :اندازه گيري دقيق   :زمان اندازه گيري 

   ثانيه ٦/١هر  ) + اوليه(  ثانيه ٨/٢    

  : ريع اندازه گيري س  

   ثانيه ٨/٠هر ) + اوليه(  ثانيه ٣/٢    

  : اندازه گيري رديابي   

   ثانيه ٣/٠هر  ) + اوليه( ه  ثاني٨/١    
  .  روشن باشدEDM Standbyوقتيكه  (   ) :                                                              *

   ) IEC825-1:1993، 1كلاس (  مادون قرمز LED   :منبع نور 

  :  محدوده وارد كردن دما   :تصحيح جوي 

   ) ١° cبا گام  ( ٦٠° c – ٣٠از     

  : محدوده وارد كردن فشار   

   ) 1hpaبا گام  ( ١٤٠٠ hpa تا ٥٠٠از     

   )1mmhgبا گام  ( ١٠٥٠ mmHg تا ٣٧٥از     

   : ppmمحدوده وارد كردن   

   ) ١ ppmبا گام  ( ٤٩٩ ppm تا – ٤٩٩از     

   ) ١ mmبا گام  ( ٩٩ mm تا – ٩٩از :                       شور تصحيح ثابت من

  : تصحيح انكساروكرويت زمين 

  )قابل انتخاب (ثابت تصحيح انكسارجوي 

                     NO ،k=5142 و يا YES ،k=5020   

  :منبع تغذيه 

  BDC46 يون      – شارژ ليتيوم  قابلباطري                                  :            منبع تغذيه 

   درجه 4                                  :باطري  نمايش حالت 

  )  ثانيه يك اندازه گيري دقيق ٣٠هر (  ساعت ٥                                  حدود  :٢٥° c           كار در 

   )CDC61/64با استفاده از (  ساعت ٢  حدود                                :               زمان شارژ 

 )BDC46 (  ولتاژ نرمال:                           v ٢/٧   

   ١٣٠٠ mAh                                  :                   ظرفيت 

  ٣٥° c تا – ٢٠                             از :محدوده دماي نگهداري 

  

 )CDC61/62/64(   

   ٦٠/٥٠ Hz: ، فركانس ٢٤٠ V AC تا 110                                   از :ولتاژ ورودي           

  ٥٠° c تا ١٠از :                                       محدوده دماي شارژ 

  ٦٥° c تا ‐٢٠                             از :محدوده دماي نگهداري 



 

 

  ۱۴۵ مشخصات.۲۸       

  مشخصات عمومي 

   LCD صفحه گرافيكي : صفحه نمايش

   نقطه 192#80

  SET 310/510 :يك صفحة نمايش در هر طرف دوربين با روشنايي  

  SET610 : يك صفحة نمايش با روشنايي  

   كليد ١٥داراي : )صفحه کليد(لياتی عمصفحه 

  ) خاموش، روشنايي/عملگر، روشن توابع نرم افزاري،(  

 دقيقه ٣٠از دستگاه پس  ( ONبصورت   :خاموش شدن اتوماتيك

/ ) بطور اتوماتيك خاموش مي شود 

  )قابل انتخاب با پارامتر( Offبصورت 

   نقطه ١٠٠٠٠داراي  : SET310/510/610  :حافظه داخلي

     

قابل استفاده با : سريال به هنگام سازي   : خروج اطلاعات 

RS232C ) DOC46 (   

                               پرينتر در حالت 
tm P / ESC                                              

   30 ״ / SET310:2mm   تراز استوانه اي  :حساسيت تراز 

        SET510 :2mm / 40 ״   

        SET610 :2mm / 60 ״   

     ’2mm / 10: تراز كروي   

  بصورت مستقيم : تصوير   :شاقول اپتيكي

   3x: بزرگنمايي   

   3m .0: حداقل فوكوس   

   :سته قائم و افقپيچ حركت آه

   سطح۱  

   سانتيگراد ٥٠° تا – ٢٠°  :دماي عملكرد

   سانتيگراد ٧٠° درجه تا ‐٣٠  رنج دما از نظر قدرت

   IP66(IEC529:1989) داراي استاندارد: مقاومت در برابر آب و گرد و غبار 

   ميليمتر از پايين ترابراك ٢٣٦  : ارتفاع دستگاه 

   ميليمتر از صفحه ترابراك ١٩٣  

   ميليمتر ١٦٥ (w) # ١٧٠ (d) # ٣٤١ (h)   :دازه ان

   kg : SET310/510/610S 2 .5  :وزن 

  5. 1 kg: SET610   
  5. 3 kg : SET310 / 510    

  )با دستگيره و باطري (       



 

 

  

  ) و خدمات نقشه برداري تجهيزات( شركت ايران سوكيشا

  ۱۰ شماره  ،۲، طبقه ۶۴ ساختمان تهران   روبروي خيابان كاج،  خيابان فاطمي،:آدرس 

  ۸۹۵۱۳۴۶‐۷ :تلفن  

 ۸۹۵۵۱۴۶: فاكس 

 www.iransokkisha.com  :سايت وب 

 info@iransokkisha.com: پست الكترونيك 


